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ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI
z dnia 21 grudnia 2005 r.

w sprawie zasadniczych wymagan dla urzagdzen uzywanych na zewnatrz pomieszczen w zakresie
emisji hatasu do srodowiska !

(Dz. U. poz. 2202, z 2006 r. poz. 223 oraz z 2007 r. poz. 718)

Prawo UE

Polskie Normy

Rozdziat 1 Przepisy ogolne (§ 1-8)

Rozdziat 2 Procedury oceny zgodnosci (§ 9-21)

Rozdziat 3 Spos6b oznakowania, oznaczenia i wzér znaku CE (§ 22 i 23)
Rozdziat 4 Przepis koncowy (§ 24)

Zat. nr 1. Rodzaje urzagdzen podlegajgcych ograniczeniu emisji hatasu

Zat. nr 2. Wartosci dopuszczalne gwarantowanego poziomu mocy akustycznej urzadzen, o ktérych mowa w zatagczniku nr 1 do
rozporzadzenia

Zal. nr 3. Rodzaje urzadzen podlegajacych tylko oznaczeniu gwarantowanego poziomu mocy akustycznej
Zat. nr 4. Metody pomiaru hatasu emitowanego przez urzadzenia
Zat. nr 5. Wzér znaku CE i oznaczania gwarantowanego poziomu mocy akustycznej

Na podstawie art. 9 ustawy z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2087
oraz z 2005 r. Nr 64, poz. 565) zarzadza sig, co nastepuje:

Rozdziat 1
Przepisy ogolne

§ 1. Rozporzgdzenie okresla:

1) zasadnicze wymagania dla urzadzen przeznaczonych do uzywania na zewnatrz pomieszczen w zakresie emisiji
hatasu do $rodowiska;

2) procedury oceny zgodnosci;
3) metody pomiaru hatasu emitowanego przez urzgdzenia przeznaczone do uzywania na zewnatrz pomieszczen;

4) wzor znaku CE i sposob oznakowania urzgdzen przeznaczonych do uzywania na zewnatrz pomieszczen oraz
oznaczania gwarantowanego poziomu mocy akustycznej;

5) rodzaje urzadzen przeznaczonych do uzywania na zewnatrz pomieszczen podlegajgcych ograniczeniu emisji ha-
tasu, dla ktérych w procesie oceny zgodnosci jest niezbedny udziat jednostki notyfikowanej;

6) rodzaje urzadzenh przeznaczonych do uzywania na zewnatrz pomieszczen podlegajacych tylko oznaczeniu gwa-
rantowanego poziomu mocy akustycznej, dla ktérych proces oceny zgodnosci jest objety deklarowaniem zgodnosci
przez producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela.

§ 2. 1. Przepisy rozporzgdzenia majg zastosowanie do urzadzen, o ktérych mowa w zatgcznikach nr 1 i 3 do rozpo-
rzadzenia, ktére sg wprowadzane do obrotu lub oddawane do uzytkowania jako kompletny wyréb przeznaczony do kon-
kretnego zastosowania.

2. Przepis6w rozporzadzenia nie stosuje sie do urzadzen:

1) przeznaczonych do przewozu towaréw lub oséb transportem drogowym, kolejowym, powietrznym oraz wodnym;
2) specjalnie zaprojektowanych i wykonanych na potrzeby wojska, policji i stuzb ratownictwa.

§ 3. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:

1) urzgdzenia:

a) maszyny z wiasnym napedem oraz maszyny, ktére mogg by¢ przemieszczane niezaleznie od zespotu napedo-
wego, ktére zgodnie z typem mogag by¢é przeznaczone do pracy na zewngtrz pomieszczen i przyczyniajg sie do
narazenia srodowiska na hatas,

b) reczne kruszarki betonu i mioty hydrauliczne,

¢) maszyny, o ktérych mowa w lit. a i b, pracujgce w otoczeniu czesciowo redukujgcym oddziatywanie hatasu na
srodowisko, w szczegodlnosci pod namiotami, zadaszeniami i w szkieletach budynkow;

! Przepisy niniejszego rozporzadzenia wdrazajg postanowienia dyrektywy 2000/14/WE z dnia 8 maja 2000 r. w sprawie zblizenia przepi-
séw prawnych panstw cztonkowskich dotyczgcych emisji hatasu do Srodowiska przez urzadzenia uzywane na zewngtrz pomieszczen
(Dz. Urz. WE L 162 z 30.07.2000, str. 1; Dz. Urz. UE Polskie wydanie specjalne, rozdz. 13, t. 25, str. 287).
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2) poziom mocy akustycznej Lwa — poziom mocy akustycznej skorygowany charakterystykg czestotliwosciowg A, wy-
razony w dB, w odniesieniu do 1 pW;

3) zmierzony poziom mocy akustycznej — poziom mocy akustycznej okreslony podczas pomiaréw hatasu wykonanych
zgodnie z metodg pomiaru dla danego typu urzadzenia; wartosci te mogg by¢ wynikiem pomiaru wykonanego dla
jednego reprezentatywnego dla danego typu urzadzenia lub jako srednia z pomiaréw kilku urzadzen;

4) gwarantowany poziom mocy akustycznej — poziom mocy akustycznej, uwzgledniajacy niepewno$¢ pomiaru wyni-
kajacg ze zmiennosci procesu wytwarzania i procedur pomiarowych, w zakresie ktdrego producent lub jego upo-
wazniony przedstawiciel stwierdza, ze zmierzona zgodnie z wymaganymi metodami i aparaturg pomiarowa wiel-
ko$¢ mocy akustycznej wykazana w dokumentacji technicznej nie zostata przekroczona.

§ 4. 1. Rodzaje urzgdzen podlegajgcych ograniczeniu emisji hatasu okresla zatgcznik nr 1 do rozporzgdzenia.

2. Wartosci dopuszczalne gwarantowanego poziomu mocy akustycznej urzgdzen, o ktérych mowa w ust. 1, okre$la
zatgcznik nr 2 do rozporzadzenia.

3. Rodzaje urzadzen podlegajacych tylko oznaczeniu gwarantowanego poziomu mocy akustycznej okresla zatgcznik
nr 3 do rozporzadzenia.

4. Metody pomiaru hatasu emitowanego przez urzgdzenia okresla zatgcznik nr 4 do rozporzadzenia.

§ 5. 1. Dopuszcza sie mozliwos$¢ prezentacji na targach, wystawach i innych pokazach urzgdzen, ktére nie spetniajg
wymagan okreslonych w rozporzgdzeniu, jezeli na widocznym miejscu umieszczona bedzie informacja, ze urzadzenie nie
spetnia tych wymagan i nie bedzie przez producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela wprowadzone
do obrotu lub oddane do uzytkowania do czasu doprowadzenia do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w rozporzgdze-
niu.

2. Podczas pokazu dziatania urzgdzen, o ktérych mowa w ust. 1, nalezy zapewni¢ odpowiednie $rodki bezpieczenstwa
chronigce uczestnikow tego pokazu.

§ 6. 1. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien, dla kazdego typu urzadzenia spetniajg-
cego wymagania okreslone w rozporzgdzeniu, wystawi¢ deklaracje zgodnosci WE i jej kopie dotgczy¢ do urzadzenia.

la. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel, ktéry wystawit deklaracje zgodnosci WE, o ktérej
mowa w ust. 1, powinien przekazac jej kopie Komisji Europejskiej i ministrowi wtasciwemu do spraw gospodarki.

2. Deklaracja zgodnosci WE powinna zawierac:

1) nazwe i adres producenta urzgdzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela;

2) opis urzadzenia;

3) nazwisko i adres osoby, ktéra posiada dokumentacje techniczng, o ktérej mowa w § 12 ust. 1;

4) wskazanie zastosowanej procedury oceny zgodnos$ci oraz jezeli ma to zastosowanie nazwe i adres jednostki noty-
fikowanej, ktora uczestniczyta w ocenie zgodnosci;

5) zmierzony poziom mocy akustycznej urzgdzenia reprezentatywnego dla danego typu;

6) gwarantowany poziom mocy akustycznej danego urzgdzenia;

7) odniesienie do dyrektywy 2000/14/WE i o$wiadczenie, ze urzgdzenie spetnia wymagania okreslone w tej dyrektywie

lub w rozporzgdzeniu;

8) wyszczegdlnienie innych dyrektyw, ktérych wymagania spetnia urzgdzenie;

9) imie i nazwisko osoby upowaznionej do sktadania podpisu w imieniu producenta urzgdzenia lub jego upowaznio-

nego przedstawiciela;
10) miejsce i date jej wystawienia.

3. Deklaracja zgodnosci WE powinna by¢ napisana w jezyku polskim; moze by¢ takze przettumaczona na jezyk kraju,
w ktérym urzadzenie bedzie wprowadzane do obrotu lub oddane do uzytkowania.

4. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien przechowywaé deklaracje zgodnosci WE
przez okres 10 lat od daty wytworzenia ostatniego egzemplarza urzgdzenia wraz z dokumentacjg techniczng, o ktérej
mowa w § 12 ust. 1.

§ 7. Przyjmuje sig, ze urzadzenia, o ktérych mowa w zatgcznikach nr 1 i 3 do rozporzadzenia, na ktérych umieszczono
oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy akustycznej oraz do ktorych dotgczono wystawiong przez
producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela deklaracje zgodnosci WE, sg zgodne z wymaganiami
okreslonymi w rozporzadzeniu.

§ 8. Wymagania dotyczgce ochrony stuchu operatoréw urzgdzen okreslajg odrebne przepisy dotyczgce bezpieczen-
stwa i higieny pracy.

Rozdziat 2

Procedury oceny zgodnosci

§ 9. Przed wprowadzeniem do obrotu lub oddaniem do uzytkowania urzadzen, o ktérych mowa w zatgczniku nr 1 do
rozporzadzenia, producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien poddac¢ kazdy typ urzadzenia jednej
z nastepujgcych procedur oceny zgodnosci:
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1) wewnetrznej kontroli procesu wytwarzania urzadzenia, o ktérym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, ocenie
dokumentacji technicznej oraz okresowej kontroli przez jednostke notyfikowang w sposéb okreslony w § 15 i 16;

2) sprawdzeniu zgodnosci urzgdzenia z zasadniczymi wymaganiami przy udziale jednostki notyfikowanej w sposéb
okreslony w § 17;

3) ocenie przez jednostke notyfikowang systemu zarzadzania jakoscig wprowadzonego i stosowanego u producenta
urzgdzenia oraz sprawowaniu nadzoru przez te jednostke nad prawidtowym dziataniem tego systemu, w sposob
okreslony w § 18-20.

§ 10. Przed wprowadzeniem do obrotu lub oddaniem do uzytkowania urzgdzenia, o ktérym mowa w zatgczniku nr 3
do rozporzadzenia, producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien podda¢ kazdy typ urzgdzenia
procedurze oceny zgodnosci, okreslonejw § 12 ust. 1, § 13 i § 14 ust. 2.

§ 11. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel informuje o zastosowanej procedurze oceny zgod-
nosci danego typu urzgdzenia.

§ 12. 1. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel niezaleznie od przyjetej procedury oceny zgodno-
Sci kompletuje dokumentacje techniczng umozliwiajgcg dokonanie oceny zgodno$ci urzgdzenia z wymaganiami okreslo-
nymi w rozporzgdzeniu.

2. Dokumentacja techniczna powinna zawiera¢ w szczegolnosci:

1) nazwe i adres producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela;
2) opis urzadzenia;

3) nazwe handlowg urzadzenia, jego typ, serie i numery;

4) dane techniczne istotne dla identyfikacji urzgdzenia i ocene emisji hatasu z zatagczonymi, w razie potrzeby, sche-
matami, opisem i wyjasnieniami niezbednymi do ich zrozumienia;

5) sprawozdanie techniczne z pomiaréw hatasu przeprowadzonych zgodnie z wymaganiami okreslonymi w zataczniku
nr 4 do rozporzgdzenia;

6) odniesienie do dyrektywy wdrazanej rozporzadzeniem;

7) nazwe i typy zastosowanej aparatury pomiarowej oraz wyniki oszacowania niepewnosci pomiaréw wynikajacej ze
zmiennos$ci procesu wytwarzania i jej wptywu na gwarantowany poziom mocy akustycznej.

3. Dokumentacja techniczna powinna by¢ przechowywana dla celéw kontrolnych przez okres 10 lat od daty wyprodu-
kowania ostatniego egzemplarza danego typu urzgdzenia. Producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel
moze powierzy¢ przechowywanie dokumentacji technicznej innej osobie, zamieszczajgc w deklaracji zgodnosci WE na-
zwisko i adres tej osoby.

§ 13. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel, w ramach przyjetej procedury oceny zgodnosci,
wystawia deklaracje zgodnosci WE.

§ 14. 1. W procesie wytwarzania producent urzgdzenia, o ktérym mowa w zatgcznikach nr 1 i 3 do rozporzgdzenia,
powinien podjgé niezbedne dziatania, aby proces ten zapewniat statg zgodnos$é urzadzenia z dokumentacjg techniczng,
deklaracjg zgodnosci WE oraz wymaganiami okreslonymi w rozporzgdzeniu.

2. Producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel po skompletowaniu dokumentacji technicznej, o ktorej
mowa w § 12 ust. 1, danego typu urzadzenia wymienionego w zatgczniku nr 3 do rozporzadzenia, wystawieniu deklarac;ji
zgodnosci WE i zapewnieniu, ze dany typ urzadzenia spetnia wymagania okreslone w rozporzgdzeniu, umieszcza na
urzadzeniu oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy akustycznej, zgodnie z wymaganiami okreslo-
nymi w rozdziale 3.

§ 15. 1. Jednostka notyfikowana sprawdza deklarowang przez producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przed-
stawiciela zgodno$¢ procesu wytwarzania urzgdzenia, o ktérym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, z do-kumen-
tacjg techniczna, a takze w przypadkach okreslonych w § 16 ust. 5 i 6 dokonuje kontroli urzadzenia.

2. Kontrole, o ktérej mowa w ust. 1, przeprowadza sie w nastepujgcy sposoéb:

1) producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel przedstawia kopie dokumentacji technicznej wybranej
przez siebie jednostce notyfikowanej przed wprowadzeniem do obrotu lub oddaniem do uzytkowania pierwszego
egzemplarza urzgdzenia danego typu;

2) w przypadku powstania watpliwosci co do wiarygodnosci dokumentacji technicznej jednostka notyfikowana infor-
muje o tym producenta urzgdzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela oraz jesli to konieczne przeprowadza
lub zaleca wykonanie niezbednych modyfikacji dokumentacji technicznej lub wykonanie pomiaréw;

3) po sprawdzeniu dokumentacji technicznej jednostka notyfikowana sporzgdza sprawozdanie i przekazuje je produ-
centowi urzadzenia lub jego upowaznionemu przedstawicielowi;

4) po przekazaniu przez jednostke notyfikowang sprawozdania potwierdzajacego, ze dokumentacja techniczna jest
zgodna z wymaganiami okreslonymi w rozporzadzeniu, producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel
moze umiesci¢ na urzadzeniu oznakowanie CE i wystawi¢ deklaracje zgodnosci WE na swojg odpowiedzialnosé.

§ 16. 1. Producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien kontynuowaé wspotprace z jednostka no-
tyfikowang w fazie wytwarzania urzgdzenia, o ktérym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, zgodnie z jedng z dwdch
procedur, o ktérych mowa w ust. 2 i 6, wybrang przez producenta urzgdzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela.

2. Jednostka notyfikowana przeprowadza okresowe kontrole, majgce na celu statg weryfikacje zgodnosci wytwarza-
nych urzadzen z dokumentacjg techniczng i wymaganiami okreslonymi w rozporzgdzeniu.
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3. Jednostka notyfikowana sprawdza w szczegolnosci:
1) prawidtowos$¢ i kompletno$¢ oznakowania urzgdzenia zgodnie z wymaganiami okreslonymi w § 22;
2) kompletnos$¢ deklaracji zgodnosci WE zgodnie z wymaganiami okreslonymi w § 6 ust. 2;

3) zastosowang aparature pomiarowa i wyniki oszacowania niepewnosci pomiaréw wynikajgcej ze zmiennosci wytwa-
rzania oraz jej wptywu na gwarantowany poziom mocy akustyczne;.

4. Producent urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel powinien udostepni¢ jednostce notyfikowanej dokumen-
tacje wewnetrzng opisujgcg stosowane procedury, wyniki audytéw wewnetrznych i podjetych dziatan korygujgcych.
5. Jezeli przeprowadzone kontrole nie zostaty zakoriczone wynikiem pozytywnym, jednostka notyfikowana przepro-

wadza badania hatasu na wybranym egzemplarzu urzadzenia; badania te moze upraszczaé lub wykonywac w petni, zgod-
nie z wymaganiami dla danego typu urzgdzenia, okre$lonymi w zatgczniku nr 4 do rozporzadzenia.

6. Jednostka notyfikowana przeprowadza lub zleca dokonanie kontroli urzgdzenia w przypadkowych odstepach czasu
poprzez wybor egzemplarza wytworzonego urzadzenia i poddanie go badaniom hatasu, zgodnie z wymaganiami okreslo-
nymi w zatgczniku nr 4 do rozporzgdzenia, lub badaniom réwnowaznym, aby sprawdzi¢ zgodnos¢ tego urzadzenia z od-
powiednimi wymaganiami rozporzgdzenia.

7. Kontrola, o ktérej mowa w ust. 6, obejmuje:

1) prawidtowos$c¢ i kompletnos¢ oznakowania urzadzenia zgodnie z wymaganiami okreslonymi w § 22;

2) kompletnos¢ deklaracji zgodnosci WE zgodnie z wymaganiami okreslonymi w § 6 ust. 2.

8. W procedurach, o ktérych mowa w ust. 2, 6 i 7, czestotliwos¢ kontroli powinna by¢ okreslona przez jednostke noty-
fikowang odpowiednio do wynikéw poprzednich ocen, potrzeby nadzorowania dziatan korygujgcych wykonywanych przez
producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela i pézniejszych wskazéwek co do czestosci kontroli, jakie
moga by¢ przeprowadzone na podstawie produkcji rocznej, a takze zdolnosci utrzymania przez producenta urzadzenia
gwarantowanych warto$ci emisji hatasu.

9. Kontrole, o ktérych mowa w ust. 8, powinny by¢ przeprowadzone nie rzadziej niz raz na trzy lata.
10. Jednostka notyfikowana informuje:

1) producenta urzagdzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela o zastrzezeniach co do wiarygodnosci dokumen-
tacji technicznej i przestrzegania procesu technologicznego;

2) organ wyspecjalizowany prowadzacy kontrole spetniania przez wyroby zasadniczych wymagan o tym, ze kontrolo-
wane urzgdzenie nie spetnia wymagan okreslonych w rozporzgdzeniu.

§ 17. 1. Sprawdzenie zgodnosci urzadzenia z zasadniczymi wymaganiami jest procedura, poprzez ktérg producent
urzadzenia lub jego upowazniony przedstawiciel zapewnia i deklaruje, ze urzadzenie posiadajgce certyfikat zgodnosci WE,
o ktérym mowa w ust. 5 pkt 4, spetnia wymagania okre$lone w rozporzgdzeniu.

2. Jednostka notyfikowana uczestniczy w procedurze oceny zgodnosci urzgdzenia na wniosek producenta urzadzenia
lub jego upowaznionego przedstawiciela.

3. Whniosek, o ktorym mowa w ust. 2, powinien zawierac:

1) nazwe i adres producenta urzgdzenia i jego upowaznionego przedstawiciela, jesli wniosek sktada przedstawiciel;

2) oswiadczenie, ze wniosek nie byt sktadany w innej jednostce notyfikowanej.

4. Do wniosku, o ktérym mowa ust. 2, nalezy zatgczy¢ dokumentacje techniczng, ktéra powinna zawierac:

1) opis urzadzenia;

2) nazwe handlowg urzadzenia, jego typ, serie i numery;

3) dane istotne dla identyfikacji urzgdzenia i ocene emisji hatasu z zatgczonymi, w razie potrzeby, schematami, opisem
i wyjasnieniami niezbgednymi dla ich zrozumienia;

4) odniesienie do dyrektywy wdrazanej rozporzadzeniem.

5. Jednostka notyfikowana po otrzymaniu wniosku, o ktérym mowa w ust. 2, podejmuje niezwtocznie nastepujgce czynnosci:

1) sprawdza, czy urzgdzenie zostato wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczna;

2) uzgadnia ze zgtaszajgcym urzgadzenie miejsce przeprowadzenia badania hatasu;

3) przeprowadza lub zleca wykonanie pomiaréw hatasu;

4) po stwierdzeniu, ze dane urzadzenie spetnia wymagania okreslone w rozporzadzeniu, wydaje certyfikat zgodnosci
WE, ktéry powinien zawiera¢ w szczegdlnosci:

a) nazwe i adres producenta urzgdzenia,

b) numer certyfikatu zgodnosci WE,

c) nazwe i adres posiadacza certyfikatu,

d) nazwe jednostki notyfikowanej, ktéra wydaje certyfikat,

e) numer i date sprawozdania laboratorium oraz zmierzony poziom mocy akustycznej,
f) numer dyrektywy majgcej zastosowanie,

g) opis urzadzenia i istotne dla identyfikacji urzadzenia dane techniczne,

h) wykaz dokumentéw dotgczonych, oznaczonych numerem certyfikatu,
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i) date waznosci certyfikatu, miejsce i date wystawienia, podpis osoby upowaznione;.
6. Jezeli jednostka notyfikowana odmdwi wydania certyfikatu zgodnosci WE, powinna uzasadni¢ odmowe oraz powiadomié
inne jednostki notyfikowane i organ wyspecjalizowany prowadzacy kontrole spetniania przez wyroby zasadniczych wymagan.

7. Producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel przechowuje kopie certyfikatu zgodnosci WE oraz do-
kumentacje techniczng, o ktérej mowa w § 17 ust. 4, przez okres 10 lat od daty wprowadzenia urzadzenia do obrotu.

§ 18. 1. Jednostka notyfikowana ocenia system zarzadzania jako$cig wprowadzony i stosowany u producenta urza-
dzenia oraz sprawuje nadzor nad prawidtowym dziataniem tego systemu.

2. Producent urzgdzenia lub jego upowazniony przedstawiciel, deklarujgcy zgodno$¢ urzadzenia z wymaganiami okre-
Slonymi w rozporzgdzeniu, powinien umiesci¢ oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy akustycznej
oraz wystawi¢ deklaracje zgodnosci WE, a takze stosowac system zarzadzania jako$cig w fazie projektowania, wytwarza-
nia urzadzenia oraz kontroli i badan wyrobu finalnego.

3. Producent urzadzenia skfada wniosek o dokonanie oceny systemu zarzadzania jako$cig do wybranej jednostki no-
tyfikowanej.

4. Wniosek, o ktorym mowa w ust. 3, powinien zawierac:

1) nazwe i adres producenta urzgdzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela;

2) opis urzadzenia;

3) nazwe handlowg urzadzenia, jego typ, serie i numery;

4) istotne dla identyfikacji urzgdzenia dane techniczne i ocene emisji hatasu;

5) dane o zastosowanej aparaturze i wyniki oszacowania niepewnosci pomiaréw wynikajgcej ze zmiennosci wytwa-
rzania oraz jej wptywu na gwarantowany poziom mocy akustyczne;.

5. Producent urzadzenia powinien dotgczy¢ do wniosku, o ktérym mowa w ust. 3:
1) niezbedne schematy, opisy i wyjasnienia dotyczgce urzadzenia, jezeli zachodzi taka potrzeba;

2) sprawozdania techniczne z przeprowadzonych pomiaréw hatasu, wykonanych w sposéb okreslony w zatgczniku
nr 4 do rozporzgdzenia;

3) kopie deklaracji zgodnosci WE;

4) dokumentacje dotyczgca systemu zarzadzania jakoscia.

§ 19. 1. System zarzgdzania jakos$cig powinien gwarantowa¢ wykonanie urzgdzenia zgodnie z wymaganiami okreslo-

nymi w rozporzadzeniu.

2. Wszystkie elementy systemu zarzgdzania jakoscig, wymagania i zasady przyjete przez producenta urzadzenia po-

winny by¢ udokumentowane za pomocg procedur, instrukcji oraz ustanowionej przez producenta urzadzenia polityki jakosci.

3. Dokumentacja systemu zarzadzania jakoscig powinna umozliwia¢ zrozumienie stosowanych procedur, programow

jakosci, planéw i zapiséw, a w szczegdélnosci powinna zawierac:

1) okreslenie celdéw jakosci i struktury organizacyjnej pionu zarzgdzania jakoscig, obowigzkéw oraz uprawnien kierow-
nictwa w odniesieniu do jakosci wykonanego projektu urzgdzenia, jak i samego urzadzenia;

2) dokumentacje techniczng dla kazdego urzgdzenia, zawierajgcg co najmniej informacje, o ktérych mowa w § 18 ust.
4 i ust. 5 pkt 1, dotyczace tej dokumentaciji;

3) techniki sterowania projektowaniem oraz weryfikacjg projektu, procesow i innych systematycznych dziatan, ktére
bedg stosowane podczas projektowania urzadzen zaliczanych do danej kategorii;

4) instrukcje wykonania urzgdzenia, sterowania jakoscig oraz techniki zapewnienia jakosci, proceséw i innych syste-
matycznych dziatan, nalezacych do zakresu wdrozonego systemu;

5) opisy wykonywanych czynno$ci kontrolnych i planowanych badan, ktére bedg wykonywane przed, podczas i po
wyprodukowaniu urzgdzen, oraz czestotliwosci, z jakg bedg one przeprowadzane;

6) zapisy dotyczace jakosci, w szczegdlnosci sprawozdania z kontroli i dane z przeprowadzonych badan, dane kali-
bracyjne, sprawozdania dotyczgce kwalifikacji pracownikow;

7) stosowane $rodki nadzoru zatozonych celdéw wynikajgcych z projektu urzgdzenia, jego jakosci oraz efektywnosci
dziatania systemu zarzadzania jakoscig.

4. Jednostka notyfikowana ocenia wprowadzony i stosowany system zarzadzania jakoscig w celu stwierdzenia, czy

spetnia wymagania, o ktérych mowa w ust. 1-3, w nastepujacy sposab:

1) przeprowadzajgc audyt systemu zarzgdzania jakoscig z udziatem eksperta technicznego znajgcego technologie
urzadzenia, zakonczony sprawozdaniem przekazanym producentowi urzgdzenia;

2) podejmujac decyzje o zatwierdzeniu systemu zarzgdzania jakos$cig wraz z jej uzasadnieniem, na podstawie pozy-
tywnych wynikéw przeprowadzonego audytu;

3) po uzyskaniu od producenta urzadzenia lub jego upowaznionego przedstawiciela informacji o zamierzonych mody-
fikacjach systemu zarzadzania jakoscig, oceniajgc proponowane modyfikacje i podejmujac decyzje, czy zmodyfi-
kowany system zarzgdzania jako$cig bedzie spetniat wymagania okreslone w ust. 1-3 oraz czy jest wymagane
powtérne przeprowadzenie audytu;

4) powiadamiajgc producenta urzgdzenia o podjetej decyzji w sprawie modyfikacji systemu zarzadzania jakoscig, ktéra
powinna zawiera¢ uzasadnienie oraz wnioski.
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§ 20. 1. Jednostka notyfikowana sprawuje nadzér nad zatwierdzonym systemem zarzgdzania jako$cig u producenta
urzgdzenia poprzez:

1) dokonywanie oceny w celu upewnienia sie, ze producent urzgdzenia w dalszym ciggu spetnia wymagania wynika-
jace z zatwierdzonego systemu zarzgdzania jako$cia;

2) przeprowadzanie okresowych audytéw kontrolnych u producenta urzadzenia;
3) przeprowadzanie niezapowiedzianych audytéw u producenta urzadzenia;

4) przeprowadzanie albo zlecanie przeprowadzenia dodatkowych badan, w uzasadnionych przypadkach, aby oceni¢
prawidtowo$¢ dziatania systemu zarzgdzania jako$cig.

2. Z przeprowadzonych audytéw i z badan, o ktérych mowa w ust. 1, sporzadza sie sprawozdania, a nastepnie prze-
kazuje sie producentowi urzgdzenia.

3. W celu umozliwienia sprawowania nadzoru nad zatwierdzonym systemem zarzgdzania jako$cig producent urzgdzenia:
1) udostepnia jednostce notyfikowanej:

a) pomieszczenia biur projektowych, produkcyjnych, kontrolnych, badawczych i magazynowych w celu przeprowa-
dzenia audytu,

b) dokumentacje systemu zarzgdzania jakoscia,
c¢) dokumenty zgodne z wymaganiami systemu zarzadzania jakoscig w cze$ci dotyczace;j:
— projektowania urzgdzenia, w szczegdlnosci wyniki analiz, obliczenia i wyniki badan,

— wytwarzania urzadzenia, w szczegolnosci sprawozdania z kontroli, dane z badan i dane kalibracyjne oraz
$wiadectwa dokumentujace kwalifikacje personelu;

2) udziela jednostce notyfikowanej, na jej zgdanie, informacji o systemie zarzadzania jakoscig.

4. Producent urzadzenia przechowuje przez okres 10 lat od daty wyprodukowania ostatniego egzemplarza urzadzenia
dokumentacje dotyczgca:

1) systemu zarzadzania jakoscia, o ktérej mowa w § 19 ust. 3;
2) modyfikacji systemu zarzadzania jakoscia, o ktérym mowa w § 19 ust. 4 pkt 3;

3) sporzadzonych sprawozdan z przeprowadzonych audytéw i podjetych decyzji, o ktérych mowa w § 19 ust. 4 pkt 1,
2i4 orazw § 20 ust. 1 pkt 4.

§ 21. Jednostka notyfikowana przekazuje innym jednostkom notyfikowanym oraz organowi wyspecjalizowanemu, pro-
wadzgcemu kontrole spetniania przez wyroby zasadniczych wymagan, informacje o wydanych i cofnietych certyfikatach
systemu zarzadzania jakoscig.

Rozdziat 3

Sposo6b oznakowania, oznaczenia i wzér znaku CE

§ 22. 1. Urzadzenia, o ktérych mowa w zatgcznikach nr 1 i 3 do rozporzgdzenia, wprowadzone do obrotu lub oddane
do uzytkowania, ktére spetniajg wymagania okreslone w rozporzgdzeniu i dla ktérych wystawiono deklaracje zgodnosci
WE, podlegajg oznakowaniu CE i oznaczeniu gwarantowanego poziomu mocy akustycznej Lwa.

2. Oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy akustycznej Lwa powinno by¢ czytelne i jedno-
znaczne oraz umieszczone na widocznej czesci urzgdzenia w sposob trwaty.

3. Umieszczanie na urzadzeniu innych niz okreslone w ust. 1 oznaczen i informacji nie powinno zmniejsza¢ widocz-
nosci i czytelnosci znaku CE i oznaczenia gwarantowanego poziomu mocy akustycznej Lwa.

4. Wz6r znaku CE i oznaczenia gwarantowanego poziomu mocy akustycznej Lwa okresla zatgcznik nr 5 do rozporzadzenia.

§ 23. 1. W przypadku gdy urzgdzenie podlega takze innym przepisom, ktére przewidujg umieszczenie oznakowania
CE, znak moze by¢ umieszczony pod warunkiem, ze urzadzenie spetnia takze wymagania okreslone w tych przepisach.

2. Jezeli co najmniej jeden z przepiséw, o ktérych mowa w ust. 1, pozwala producentowi urzgdzenia na wybor przyje-
tych wymagan, oznakowanie CE, o kiérym mowa w § 22 ust. 1, powinno wskazywac¢ zgodnosc¢ tych wymagan z przepisami
zastosowanymi przez producenta urzgdzenia; w takim przypadku producent urzgdzenia powinien poda¢ szczegdtowe
dane o zastosowanych przepisach w dokumentaciji lub instrukcjach wymaganych przez te przepisy.

Rozdziat 4

Przepis koncowy

§ 24. Rozporzadzenie wchodzi w zycie z dniem 1 stycznia 2006 r. 2

Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 21 grudnia 2005 r. (poz. 2202)

2 Niniejsze rozporzadzenie bylo poprzedzone rozporzadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 2 lipca 2003 r.
w sprawie zasadniczych wymagan dla urzadzen uzywanych na zewnagtrz pomieszczen w zakresie emisji hatasu do srodowiska (Dz. U.
Nr 138, poz. 1316).
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Zatacznik nr 1

RODZAJE URZADZEN PODLEGAJACYCH OGRANICZENIU EMISJI HALASU

1. Dzwigi budowlane towarowe do transportu towaréw (napedzane silnikiem spalinowym)

Mechanicznie napedzane, instalowane tymczasowo (przej$ciowo) dzwigi budowlane obstugiwane przez osoby, ktére sg upowaz-
nione do przebywania na placach przygotowania technicznego i placach budowy, przeznaczone do pracy:

1) przy okreslonych poziomach wytadunku, posiadajgce platforme:
a) zaprojektowang tylko do transportowania towaréw,
b) umozliwiajgcg pracownikom dostep podczas tadowania i roztadowania,
c) umozliwiajaca dostep i poruszanie sie upowaznionym pracownikom podczas budowy, rozbiérki i konserwacji,
d) prowadzong,
e) poruszajgca sie pionowo lub wzdtuz drogi odchylonej maks. 15° od pionu,

f) podtrzymywang lub utrzymywana przez: drut, line, fancuch, gwintowany trzpien i nakretke, mechanizm zebatkowy, hydrauliczny
podnosnik (bezposrednio lub posrednio) lub zaczep rozsuwany

— gdzie maszty wymagajg albo nie wymagajg podtrzymywania przez oddzielne konstrukcje lub

2) przy jednym gérnym podescie lub roboczej powierzchni rozciggajacej sie na koncu prowadnicy (dach), posiadajgce urzadzenie
nosne:

a) zaprojektowane tylko do transportu towaréw,

b) zaprojektowane tak, aby nie bylo potrzeby wchodzenia podczas tadowania i roztadowywania lub konserwacji, budowy i roz-
biorki,

c) na ktdre personel nie ma wstepu,

d) prowadzone,

e) projektowane do poruszania sie pod katem co najmniej 30° do pionu, wykorzystywane do poruszania sie pod dowolnym katem,

f) utrzymywane przez stalowg line i wymuszony uktad napedowy,

g) sterowane przez sterowniki statocisnieniowe,

h) niekorzystajace z jakiejkolwiek przeciwwagi,

i) posiadajgce maksymalne dopuszczalne obcigzenie 300 kg,

j) posiadajgce maksymalng predkos¢ 1 m/s

— gdzie prowadnice wymagajg podtrzymywania przez oddzielng konstrukcje.

2. Maszyna do zageszczania (tylko walce wibracyjne i niewibracyjne, ptyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne)

Maszyna, ktéra zageszcza materiaty, kruszywo skalne, grunt lub jest stosowana przy uktadaniu nawierzchni asfaltowej i dziata przez
watowanie, ubijanie lub dziatanie wibracyjne organu roboczego. Maszyna ta moze by¢ samobiezna, holowana, prowadzona lub moze byé
wyposazeniem maszyny nosnej. Maszyny do zageszczania dzielg sie na:

1) walce obstugiwane przez operatora — samobiezne maszyny do zageszczania z jednym lub wiecej metalowymi cylindrami lub
gumowymi oponami; stanowisko operatora jest integralng cze$cig maszyny;

2) walce prowadzone — samobiezne maszyny zageszczajgce z jednym lub wiecej metalowymi cylindrami lub gumowymi oponami, w
ktérych urzadzenia sterujgce jazda, kierunkiem jazdy, hamowaniem i wibracjg sg umieszczone w taki sposéb, ze maszyny sg
sterowane przez towarzyszgcego im operatora lub przez zdalne urzadzenia sterujace;

3) walce holowane — maszyny do zageszczania z jednym lub wigcej metalowymi cylindrami lub gumowymi oponami, ktére nie posia-
dajg niezaleznego uktadu napedowego, a stanowisko operatora powinno by¢ umiejscowione na ciggniku;

4) ptyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne — maszyny do zageszczania, zwtaszcza z ptaskimi talerzowymi podstawami, ktére wibruja; sg
one sterowane przez towarzyszgcego operatora lub stanowig wyposazenie maszyny nosne;.

3. Agregat sprezarkowy (< 350 kW)

Dowolna maszyna przeznaczona do uzytku z wymiennym wyposazeniem, ktéra spreza powietrze, gazy lub pary do cisnienia wyz-
szego niz cisnienie wlotowe. Agregat sprezarkowy zawiera sprezarke wtasciwg, zrodto napedu i dowolne wyposazenie lub urzadzenia
uzupetniajace, ktdre sa potrzebne do bezpiecznego dziatania sprezarki.

Sprezarkami nie sg urzgdzenia:
1) wentylatory — urzadzenia wytwarzajgce cyrkulacje powietrza przy nadci$nieniu nie wigkszym niz 110 000 paskali;

2) pompy prézniowe — przyrzady lub urzgdzenia do odsysania powietrza z zamknietej, oddzielonej przestrzeni o cisnieniu nieprze-
kraczajacym cis$nienia atmosferycznego;

3) gazowe silniki turbinowe.

4. Reczna kruszarka do betonu i mtoty napedzane (dowolnym sposobem)

Reczna kruszarka do betonu i mtot uzywany do wykonywania pracy na terenach budowy i terenach prac z zakresu inzynierii Igdowe;j
i wodnej.

5. Wciagarka budowlana (napedzana silnikiem spalinowym)

Mechanicznie napedzane, okresowo instalowane urzadzenie podnoszace, z wyposazeniem umozliwiajagcym podnoszenie i opusz-
czanie zawieszonego obcigzenia.
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6. Spycharka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub gasienicowa uzywana do wywierania sity pchajgcej lub ciagnacej za pomocg zamontowanego
wyposazenia.

7. Wywrotka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub ggsienicowa majgca otwarte nadwozie, ktéra albo transportuje i zrzuca na usypisko materiat, albo
go rozrzuca. Wywrotki mogg by¢ wyposazane w integralny osprzet samozatadowczy.

8. Koparka hydrauliczna lub linowa (< 500 kW)

Samobiezna maszyna gasienicowa lub kotowa majgca nadwozie zdolne do obrotu o minimum 360°, ktéra stuzy do kopania, obraca
sie wzgledem osi pionowej i przenosi oraz zrzuca na usypisko materiat za pomocg tyzki przymocowanej do wysiegnika i ramienia lub
wysiegnika teleskopowego, bez poruszania ramy czy podwozia, podczas jakiegokolwiek cyklu roboczego maszyny.

9. Koparkotadowarka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub ggsienicowa o gtéwnej strukturze nosnej przeznaczonej do przenoszenia zaréwno osprzetu tado-
warki czotowej zamontowanego z przodu, jak i osprzetu koparki podsiebiernej zamontowanego z tytu. Maszyna uzywana jako koparka
normalnie kopie ponizej poziomu ziemi tyzkg poruszang w kierunku maszyny. tyzka koparki podnosi, obraca i wysypuje materiat, podczas
gdy maszyna jest nieruchoma. Maszyna uzywana jako tadowarka — taduje lub kopie przez jazde do przodu i podnosi, przenosi i wysypuje
materiat.

10. Réwniarka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa o nastawnym ostrzu, umieszczonym pomiedzy przednig i tylng osig, ktére tnie, przesuwa i rozrzuca
materiat podtoza, zgodnie z zatozonymi wymaganiami.

11. Zmechanizowana hydrauliczna przetwornica ci$nienia

Dowolna maszyna z wymiennym wyposazeniem, ktéra spreza ptyny do cisnienia wyzszego niz cisnienie wlotowe. Oznacza to uktad
sktadajgcy sie ze zrodta napedu, pompy ze zbiornikiem lub bez zbiornika i akcesoriéw (np. urzadzenia sterujgce, zawor odcigzajacy).

12. Ugniatarka wysypiskowa typu tadowarkowego z tyzka (< 500 kW)

Samobiezna kotowa maszyna zageszczajgca majgca z przodu zamontowany osprzet tadowarkowy z tyzka i stalowe kota (bgbny),
zaprojektowana przede wszystkim do zageszczania, przesuwania, rownania i fadowania gleby lub odpadéw na wysypisku.

13. Kosiarki do trawnikow, z wytaczeniem sprzetu rolnego i lesnego, urzadzen wielofunkcyjnych, z podstawowym uktadem
napedowym, ktory ma zainstalowang moc wieksza niz 20 kW

Maszyna prowadzona lub przeznaczona do jazdy na niej, stuzgca do $cinania trawy lub maszyna z wyposazeniem dodatkowym do
Scinania trawy, w ktérej urzadzenie tngce operuje w ptaszczyznie w przyblizeniu réwnolegtej do ziemi i wykorzystuje poziom gruntu do
okreslania wysokosci ciecia regulowanej za pomocg przestawiania két, poduszki powietrznej lub ptéz, gdzie wykorzystuje sig silnik spali-
nowy lub silnik elektryczny jako Zrédto napedu. Urzgdzenia tnace to:

1) sztywny element tngcy lub
2) niemetalowa zytka (zytki), swobodnie obracajgcy sie na czopie niemetalowy néz (noze) o energii kinetycznej wiekszej niz 10 J
kazdy; energia kinetyczna jest okreslana wedtug zatgcznika B normy EN 786:1996 °.
Jest to takze prowadzona lub przystosowana do jazdy na niej maszyna do ciecia trawy lub maszyna z dodatkowym wyposazeniem
do ciecia trawy, gdzie urzadzenie tngce obraca sie wokét poziomej osi, obcinanie za$ jest wynikiem wspoétdziatania ze sztywnym pretem
tngcym lub nozem (kosiarka walcowa).

14. Przycinarka do trawnikéw (przycinarki krawedziowe do trawnikéw)

Maszyna zasilana elektrycznie, prowadzona lub trzymana w reku, przeznaczona do ciecia trawy, z tngcym elementem, elementami
z niemetalowej linki (linek) lub swobodnie obracajacymi sie na osi niemetalowymi nozami, o energii kinetycznej nie wiekszej niz 10 J
kazdy, przeznaczona do cigcia trawy lub podobnej migkkiej roslinnosci. Tnacy element (elementy) operuje (operuja) w ptaszczyznie w
przyblizeniu réwnolegtej do ziemi (przycinarka do trawy) lub prostopadtej do ziemi (przycinarka krawedziowa do trawy). Energie kinetyczng
maszyny okresla zatgcznik B do normy EN 786:1997.

15. Wézki podnosnikowe, napedzane silnikiem spalinowym, z przeciwwaga (z wylaczeniem innych wozkéw podnosniko-
wych z przeciwwaga, z obcigzeniem nominalnym nie wigkszym niz 10 ton)

Wozek kotowy, napedzany silnikiem spalinowym z przeciwwagg i z osprzetem podnosnikowym (maszt, ramie teleskopowe lub ramige
przegubowe). Do wézkéw podnos$nikowych zalicza sie:

1) wozki do cigzkiego terenu przeznaczone przede wszystkim do dziatania na nieulepszanym naturalnym terenie lub na terenie
ulepszonym (np. place przygotowania technicznego);

2) inne wozki, z wyjgtkiem budowanych specjalnie przystosowanych do transportu kontenerow.

16. Ladowarki (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub gagsienicowa, majgca wlasny zamontowany z przodu osprzet tadowarkowy z tyzka, ktérg sie napetnia
lub stuzy do kopania za pomocg ruchu maszyny do przodu, nastepnie tyzke sie podnosi do przewiezienia materiatu i roztadowania.

3 W przypadku datowanych powotan norm pdzniejsze poprawki lub nowelizacje danej normy nie majg zastosowania, dopoki dany przepis
nie zostanie zmieniony. Dla powotan niedatowanych stosuje sie ostatnie wydanie normy. Normy powotane w rozporzgdzeniu sg do-
stepne poprzez Polski Komitet Normalizacyjny, PKN, kontakt: www.pkn.pl.
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17. Zuraw samojezdny

Zuraw z wtasnym napedem, zdolny do przemieszczania sie na nieutwardzonych drogach z obcigzeniem lub nieobcigzony, wykorzy-
stujgcy grawitacje do zachowania statecznosci. Zuraw samojezdny dziata na oponach, ggsienicach lub z innymi samojezdnymi urzgdze-
niami. W ustalonej pozycji moze by¢ podtrzymywany przez podpory zewnetrzne lub inne wyposazenie powigkszajgce jego stabilnosc.
Nadwozie zurawia samojezdnego moze by¢ typu petnoobrotowego, ograniczonego obrotu lub nieobrotowe; jest wyposazony w jedng lub
wiecej wciggarke lub hydrauliczne cylindry do podnoszenia i opuszczania wysiegnika i tadunku. Samojezdne zurawie sg wyposazane
zgodnie z projektem albo w wysiegnik teleskopowy, wysiegnik przegubowy, wysiegnik kratownicowy lub ich kombinacje, aby mégt by¢ on
tatwo opuszczany. tadunki zawieszone na wysiegniku moga by¢ przemieszczane przez zespoty wielokrazkéw haka lub inne urzadzenia
do podnoszenia fadunku podczas wykonywania specjalnych prac.

18. Redlica motorowa (< 3 kW)
Zaprojektowana do kierowania przez pieszego operatora samobiezna maszyna:

1) z kotem (kotami) podporowym lub bez kota podporowego, dziatajgca w taki sposéb, aby jej napedzane elementy robocze funkcjo-
nowaty jako narzedzia kopigce (motyka motorowa);

2) napedzana przez jedno koto lub kilka két bezposrednio uruchamianych od silnika i wyposazona w narzedzia kopigce (motorowa
motyka z napedzanym kotem/kotami).

19. Uktadarka do nawierzchni (z wyjatkiem ukfadarki wyposazonej w listwe do intensywnego zageszczania)

Samojezdna maszyna do budowy drég uzywana w celu uktadania warstw materiatu budowlanego, takiego jak mieszanka bitumiczna,
beton i zwir.

20. Agregat pradotworczy (< 400 kW)

Urzadzenie sktadajgce sie z silnika spalinowego napedzajgcego obrotowy generator zapewniajgcy ciggte dostarczanie energii elek-
trycznej.

21. Zuraw wiezowy

Zuraw z obracajgcym sie wokot osi wysiegnikiem umieszczonym na szczycie wiezy, ktéra stoi w przyblizeniu pionowo w pozycii
roboczej. Urzadzenie jest wyposazone w $rodki do podnoszenia i opuszczania zawieszonego tadunku oraz do ruchu tego tadunku poprzez
zmiang promienia na wysiegniku; obracanie i przesuwanie catego urzadzenia. Urzadzenie niekoniecznie musi wykonywaé¢ wszystkie te
ruchy. Urzadzenie moze by¢ instalowane w statej pozycji lub wyposazone w srodki do przemieszczania lub wspinania sie.

22. Agregat spawalniczy
Obrotowe urzadzenie, ktére wytwarza prad spawalniczy.

Pomiary mocy akustycznej urzadzen wymienionych w tym zatgczniku powinny by¢ wykonane zgodnie z procedurami badawczymi
okreslonymi w zatgczniku nr 4 do rozporzadzenia.
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Zatacznik nr 2

WARTOSCI DOPUSZCZALNE GWARANTOWANEGO POZIOMU MOCY AKUSTYCZNEJ URZADZEN, O KTORYCH
MOWA W ZALACZNIKU NR 1 DO ROZPORZADZENIA

Zainstalowana moc netto | Dopuszczalny poziom mocy
P (kW) Moc elektryczna akustycznej w dB/1pW
Typ urzgdzenia Pel® (kW) Masa urzgdz.
m (kg) Szerokos¢ cieciaL| €t@aplodl [ etapliod3
maja r. |stycznia r.
(cm) 2004 ty 2006
_ _ _ _ _ . |P=8 108 105@
g/lrz(s:;}/:g) do zageszczania (walce wibracyjne, ptyty wibracyjne, ubijaki wi- 8<P=<70 109 106@
P>70 89+11IgP |86+ 111gP®
Spycharki gasienicowe, tadowarki gasienicowe, koparko-tadowarki ggsieni-|P <55 106 103®
cowe P >55 87+11IgP |84+ 111gP®
Spycharki kotowe, tadowarki kotowe, koparko-tadowarki kotowe, wywrotki,|P < 55 104 101G
réwniarki, ugniatarki wysypiskowe typu tadowarkowego, wozki podnosnikowe
napedzane silnikiem spalinowym z przeciwwaga, zurawie samojezdne, ma- 26
szyny do zageszczania (walce niewibracyjne), uktadarka do nawierzchni, zme-|P > 55 85+11igP ([82+11IgP
chanizowane hydrauliczne przetwornice cisnienia
Koparki, dzwigi budowlane do transportu towaréw (napedzane silnikiem|P =15 96 93
spalinowym), wciggarki budowlane, redlice motorowe P>15 83+111gP |[80+111IgP
m<15 107 105
Reczne kruszarki do betonu i mtoty 15<m< 30 94+11Igm |92 +111g m®
m =30 96+11Iigm [94+11Igm
Zurawie wiezowe 98 +IgP 96 +Ig P
Pe <2 97 + g Pg 95 + Ig Pg
Agregaty pradotworcze i spawalnicze 2<Pg=10 98 + Ig Pe 96 +1g P
Pe > 10 97 +1g Pe 95 + Ig P
A ‘ yark P<15 99 97
regaty sprezarkowe
greqaty spre P> 15 97+2IgP 95+2IgP
L<50 96 94@
Kosiarki do trawnikéw, przycinarki do trawnikéw, przycinarki krawedziowe|50 <L <70 100 98
do trawnikow 70<L<120 100 98@
L>120 105 103?@

@ Py, — dla agregatéw spawalniczych: umowny prad spawania pomnozony przez umowne napiecie w stanie obcigzenia dla najmniejszej

wartosci wspétczynnika obcigzenia, podanego przez producenta.

Pe — dla agregatéw prgdotworczych: moc podstawowa, zgodnie z ISO 8528-1:1993, pkt 13.3.2.
@ Wartosci poziomu mocy akustycznej dla etapu |l sg jedynie orientacyjne dla nastepujgcych typow urzadzen:

— walce wibracyjne prowadzone,

— plyty wibracyjne (>3 kW),

— ubijaki wibracyjne,

— spycharki (ggsienicowe),

— tadowarki (gasienicowe > 55 kW),

— wozki podnosnikowe, napedzane silnikiem spalinowym, z przeciwwaga,
— ukfadarki do nawierzchni wyposazone w listwe do zageszczania (z wyjatkiem ukfadarki wyposazonej w listwe do intensywnego za-

geszczania),

— reczne kruszarki do betonu napedzane silnikiem spalinowym i mtoty mechaniczne (15 < m < 30),
— kosiarki do trawnikow, przycinarki do trawnikéw, przycinarki krawedziowe do trawnikow.
Ostateczne wartosci bedg zalezaty od zmiany dyrektywy 2000/14/WE wynikajacej ze sprawozdania przewidzianego w art. 20 ust. 1
tej dyrektywy. W przypadku braku takiej zmiany, wartosci dla etapu | bedg stosowane dla etapu Il
® W przypadku jednosilnikowych zurawi samojezdnych warto$ci z etapu | majg zastosowanie do dnia 3 stycznia 2008 r. Po tej dacie

stosuje sie wartosci z etapu Il.

Dopuszczalny poziom mocy akustycznej zaokragla sie do najblizszej liczby catkowitej (cze$¢ utamkowa mniejsza niz 0,5 — do mniejszej

liczby, réwna 0,5 lub wieksza — do wiekszej liczby).
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Zatacznik nr 3

RODZAJE URZADZEN PODLEGAJACYCH TYLKO OZNACZENIU GWARANTOWANEGO POZIOMU MOCY AKUSTYCZNEJ

1. Podest ruchomy z silnikiem spalinowym

Urzadzenie sktadajgce sie z: podestu roboczego, urzadzenia nosnego o zmiennej dtugosci i podwozia. Podest roboczy stanowi
ogrodzong powierzchnig lub klatke, ktéra moze by¢ przemieszczana pod obcigzeniem do wymaganego potozenia roboczego. Urzadzenie
nosne o zmiennej dtugosci jest potgczone z podwoziem i podtrzymuje podest roboczy, co pozwala na przemieszczenie podestu roboczego
do wymaganego potfozenia.

2. Kosy mechaniczne (wykaszarki)

Reczne przenosne urzadzenie napedzane silnikiem spalinowym z zamocowanym obrotowym ostrzem wykonanym z metalu lub pla-
stiku przeznaczone do $cinania chwastoéw, zarosli, matych drzewek i podobnej roslinnosci. Element tnagcy dziata w ptaszczyznie w przy-
blizeniu réwnolegtej do ziemi.

3. Dzwig budowlany towarowy (z silnikiem elektrycznym)

Mechanicznie napedzany, instalowany tymczasowo (przejsciowo). Dzwig budowlany obstugiwany przez osoby upowaznione do prze-
bywania na placach przygotowania technicznego i placach budowy, przeznaczony do pracy:

1) przy okreslonych poziomach wytadunku, posiadajgcy platforme:
a) zaprojektowang tylko do transportowania towaroéw,
b) ktéra umozliwia dostep osobom podczas fadowania i roztadowania,
c) ktéra umozliwia dostep i poruszanie sie upowaznionym osobom podczas budowy, rozbiérki i konserwaciji,
d) prowadzona,
€e) poruszajacg sie pionowo lub wzdtuz Sciezki w obrebie maks. 15° od pionu,

f) podtrzymywang lub utrzymywang przez drut, line, tancuch, gwintowany trzpien i nakretke, mechanizm zebatkowy, hydrauliczny
podnosnik (bezposredni lub posredni) lub mechanizm z rozpreznym wigzaniem

— gdzie maszty wymagaja lub nie wymagaja podtrzymywania przez oddzielne konstrukcije;

2) przy jednym gérnym podescie lub roboczej powierzchni umiejscowionej na koricu prowadnicy (np. dach), wyposazony w urzgdze-
nie nosne:

a) zaprojektowane tylko do transportu towaréw.

b) zaprojektowane w taki sposéb, aby nie byto potrzeby wchodzenia na nie przy tadowaniu i roztadowywaniu lub konserwac;ji,
budowie i rozbiérce,

c) zakazane dla oséb przez caty czas,
d) prowadzone,

przy dowolnym kacie,
f) utrzymywane przez stalowg line i wymuszony uktad napedowy,
g) sterowane przez sterowniki typu statego cisnienia,
h) ktore nie korzysta z jakiejkolwiek przeciwwagi,
i) z maksymalnym dopuszczalnym obcigzeniem 300 kg,
j) z maksymalng predkoscig 1 m/s
— gdzie prowadnice wymagajg podtrzymywania przez oddzielng konstrukcje.

4. Pilarka tasmowa na potrzeby budownictwa

Napedzana elektrycznie maszyna z recznym podawaniem, o masie mniejszej niz 200 kg, do pitowania pitg w postaci ciggtej tasmy
zamontowanej na dwoch lub wiekszej liczbie kot tasmowych i poruszajgcej sie miedzy nimi.

5. Stotlowa pilarka tarczowa na potrzeby budownictwa

Obrabiarka z recznym podawaniem, o masie mniejszej niz 200 kg, wyposazona w: pojedyncza pite tarczowg (inng niz pita podcinajgca)
o $rednicy 350 mm lub wigkszej, az do maksymalnej srednicy 500 mm, zamocowang podczas pitowania, oraz poziomy stét. Podczas pracy
pity wszystkie lub niektore czesci poziomego stotu sg zamocowane na state. Pita tarczowa jest zamontowana na poziomym nieprzechylnym
wrzecionie, ktérego polozenie jest state podczas pitowania. Obrabiarka ta moze mie¢ jedng z nastepujgcych wtasciwosci:

1) mozliwo$¢ podnoszenia lub opuszczania pity wzgledem stotu;
2) korpus obrabiarki ponizej stotu moze by¢ otwarty lub zamkniety;
3) obrabiarka moze by¢ wyposazona w dodatkowy, poruszany recznie stét przesuwny (niesgsiadujacy z pitg),

6. Przenosna pilarka tancuchowa

Napedzane mechanicznie narzedzie do cigcia drewna za pomocg tancucha tngcego i stanowigce jednostke o zwartej budowie zto-
zong z silnika, przyboréw tngcych oraz uchwytéw, zaprojektowane do podtrzymywania dwiema rekami.

7. Pojazd do wysokocisnieniowego splukiwania i wysysania

Pojazd, ktéry moze pracowac jako wysokoci$nieniowy sptukiwacz albo jako pojazd odsysajacy. Patrz wysokocisnieniowe maszyny
do sptukiwania i pojazd z urzadzeniem wysysajgcym.
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8. Maszyna do zageszczania (tylko ubijak eksplozyjny)

Ubijaki eksplozyjne — maszyny do zageszczania gtéwnie z ptaskg podktadkg jako narzedziem zageszczajgcym, ktore sg poruszane
w kierunku przewaznie pionowym przez gwattowny wzrost ciSnienia — maszyng steruje towarzyszacy operator.

9. Betoniarka do mieszanki betonowej lub zaprawy murarskiej

Maszyna do przygotowywania mieszanki betonowej lub zaprawy murarskiej, niezaleznie od wykonywanych czynnosci tadowania,
mieszania i oprozniania. Moze by¢ przeznaczona do pracy przerywanej lub ciggtej. Betoniarka do mieszanki betonowej zainstalowana na
samochodzie jest nazywana betoniarkg samochodowg (zatacznik nr 3 pkt 40).

10. Wciagarki budowlane (z silnikiem elektrycznym)

Mechanicznie napedzane, okresowo instalowane urzadzenie podnoszgce z wyposazeniem umozliwiajacym podnoszenie i opusz-
czanie zawieszonego obcigzenia.

11. Pompy do betonu oraz agregaty tynkarskie

Urzadzenia pompujgce i narzucajgce beton lub zaprawe tynkarskg z mieszalnikiem lub bez, ktére przenoszg materiat przez rurociagi,
urzadzenie rozdzielajgce lub rozdzielajgce wysiegniki do miejsca przeznaczenia.

Transport jest przeprowadzany mechanicznie dla:
1) betonu — za pomocg pompy ttokowej lub wirnikowej;

2) zaprawy murarskiej — za pomoca: ttoka, slimaka, przewodu gietkiego i pompy wirnikowej lub pneumatycznie, za pomocg sprezarki
z komorg powietrzng lub bez komory.

Maszyny te mogg by¢ montowane na samochodach, przyczepach lub specjalnych pojazdach.

12. Przenos$nik tasmowy

Tymczasowo instalowana maszyna przystosowana do transportowania materiatu za pomoca tasmy przenosnikowej napedzanej me-
chanicznie.

13. Urzadzenie chtodzgce na pojazdach
Urzadzenie chtodnicze chtodzgce przestrzen tadunkowa na pojezdzie kategorii N2, N3, 03 i 04.

Urzadzenie chtodnicze moze by¢ napedzane silnikiem napgdowym zintegrowanym z urzgdzeniem, oddzielnym urzadzeniem nape-
dowym zamocowanym do nadwozia pojazdu, przez silnik napedowy pojazdu lub przez niezalezne zrédto zasilania.

14. Wiertnica

Maszyna uzywana do wykonywania nastepujgcymi sposobami otwordéw na placach budowy:
1) wierceniem udarowym;

2) wierceniem obrotowym;

3) wierceniem obrotowo-udarowym.

Wiertnice podczas wiercenia pozostajg w jednym miejscu. Przemieszczanie sie z jednego miejsca pracy do drugiego odbywa sie za
pomoca ich wlasnego napedu. Samobieznymi wiertnicami sg urzgdzenia zamontowane na: platformach, podwoziach kotowych, ciagni-
kach kotowych, ciggnikach ggsienicowych i podstawach na ptozach (ciggnietych przez wciggarke).

W przypadku gdy wiertnice sg zamontowane na platformach, ciggnikach kotowych oraz przyczepach lub osadzane na kotach, trans-
portowanie moze byé przeprowadzone przy wyzszych predkosciach i po drogach publicznych.

15. Urzadzenie do zatadunku i roztadunku siloséw lub cystern samochodowych

Urzadzenia z napedem dotgczane do silosu lub cysterny w celu zatadunku i roztadunku ptynéw lub materiatu masowego luzem za
pomocg pomp lub podobnego wyposazenia.

16. Kontener do gromadzenia szkta

Kontener zbudowany z dowolnego materiatu, uzywany do zbierania butelek, wyposazony w co najmniej jeden otwér przeznaczony
do zbidrki butelek i drugi do oprézniania kontenera.

17. Reczna kosiarka do trawy (podcinarka krawedziowa do trawy)

Przenosne urzadzenie napgdzane silnikiem spalinowym trzymane w rekach podczas jego uzywania, wyposazone w obrotowe na-
rzedzie tnagce: gietka linke (linki), sznurek (sznurki) lub podobne niemetalowe elementy elastyczne jest przeznaczone do $cinania chwa-
stéw, trawy lub podobnej miekkiej roslinnosci. Narzedzie thgce operuje w ptaszczyznie w przyblizeniu réwnolegtej do ziemi (kosiarka do
trawy) lub prostopadtej do ziemi (podcinarka krawedziowa do trawy).

18. Przycinarka do zywoptotu

Przeznaczone do uzywania przez operatora reczne urzgdzenie z wlasnym napedem, z ostrzem tngcym sktadajgcym sie z jednego
lub wiecej elementéw wykonujgcych ruch posuwisto-zwrotny, stosowane do przycinania zywoptotow i krzakéw.

19. Wysokocisnieniowe maszyny do sptukiwania

Pojazd wyposazony w urzadzenie do mycia kanatéw sciekowych lub podobnych instalacji za pomocg wysokocisnieniowego strumie-
nia wody. Urzadzenie to moze by¢ montowane na podwoziu samochodu ciezarowego lub wyposazone we wiasne podwozie; zamocowane
na state lub demontowane, jak w konstrukcjach uktadéw z wymiennym nadwoziem.
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20. Wysokocisnieniowa maszyna wodnostrumieniowa

Maszyna z dyszami lub innymi otworami powodujgcymi wzrost predkosci wyptywu, ktére pozwalajg wodzie z domieszkami lub bez
tworzy¢ swobodny strumien. Uzywajgc ogolnego okreslenia sa to wysokocisnieniowe maszyny strumieniowe, ktére sktadajg sie z napedu,
generatora cisnienia, przewodow gietkich, urzadzen rozpylajacych, mechanizmoéw zabezpieczajgcych, urzadzen sterujgcych i pomiaro-
wych. Wysokocisnieniowe wodnostrumieniowe maszyny moga byé¢:

a) ruchome — przewozne, tatwo transportowane, zaprojektowane do uzycia na réznie uksztattowanym terenie; sa one wyposazone
we witasne podwozie lub montowane na pojezdzie; wszystkie potrzebne przewody zasilajgce sg elastyczne i fatwo roztaczalne;

b) stacjonarne — przeznaczone do uzycia w dtuzszym okresie, z odpowiednim wyposazeniem, zdolne do przemieszczania na inne
miejsce; montowane sg na ptozach lub ramie, z przewodem zasilania umozliwiajgcym rozigczanie.

21. Miot hydrauliczny

Urzadzenie z hydraulicznym zrédtem zasilania do przyspieszania ruchu tloka (czasami wspomagany gazem), ktéry nastepnie uderza
w narzedzie. Fala cisnieniowa wywotana przez dziatanie kinetyczne przeptywa przez narzedzie do materiatu, co powoduje jego kruszenie.
Do zasilania hydraulicznego stosowany jest olej pod cisnieniem. Kompletne urzadzenie — miot jest sterowany przez operatora siedzacego
w kabinie.

22. Wycinarka do fug

Ruchoma maszyna przeznaczona do wycinania fug w betonie, asfalcie i podobnych nawierzchniach drogowych za pomocg tarczy
tngcej obracajgcej sie z duzg predkoscia. Ruch do przodu wycinarki moze by¢ realizowany:

1) recznie;
2) recznie z mechanicznym wspomaganiem;
3) przez naped wiasny.

23. Dmuchawa do lisci

Maszyna z napedem do oczyszczania: trawnikéw, sciezek, drdg i ulic ze znajdujgcych sie na nich lisci lub innego materiatu za pomocg
przeptywu powietrza o duzej predkosci. Moze by¢ przenosng maszyng (trzymang w reku) lub maszyng przewozng.

24. Zbierarka do lisci

Maszyna z napedem, odpowiednia do zbierania lisci lub innych odpaddw przy uzyciu urzgdzenia zasysajgcego sktadajgcego sie ze
zrodta zasilania, ktére wytwarza podci$nienie wewnatrz maszyny, z koAcowki ssgcej i ze zbiornika na zebrany materiat. Moze by¢é ma-
szyng przenos$ng (trzymang w reku) lub maszyng przewozna.

25. Wozki podnosnikowe napedzane silnikiem spalinowym z przeciwwagag (tylko ,,inne wézki podnosnikowe z przeciwwaga”,
z nominalnym obcigzeniem nie wigkszym niz 10 ton)

Wozek kotowy napedzany silnikiem spalinowym, wymieniony w pkt 15 ppkt 2 zatgcznika nr 1 do rozporzadzenia.

26. Samojezdny kontener na odpady
Zamykany pokrywg zbiornik na kotach przeznaczony do czasowego gromadzenia odpadéw.

27. Uktadarka do nawierzchni (wyposazona w listwe do intensywnego zageszczania)

Samojezdna maszyna do budowy drég, uzywana w celu uktadania warstw materiatu budowlanego, takiego jak mieszanka bitumiczna,
beton i zwir.

28. Urzadzenia do palowania

Urzadzenia do instalowania i do wyciggania pali, np. mtoty udarowe, wyciggacze, wibratory lub statyczne urzadzenia pchajaco/cig-

gnace sktadajgce sie z zespotu maszyn oraz wyposazenia uzywanego do wbijania lub wyciggania pali, w ktérego sktad wchodzg réwniez:

1) wiertnice stosowane przy palowaniu, skladajgce sie z maszyny no$nej (ggsienicowej, kotowej lub przystosowanej do jazdy po
szynach), ruchomej rury spustowej jako wyposazenia maszyny, jak i uktadu rur spustowych lub uktadu prowadnicowego;

2) wyposazenie uzupetniajace, np. palowe kotpaki, hetmy, ptyty, cztony napedzane, urzgdzenia zaciskowe, urzadzenia do przeno-
szenia pali, palowe prowadnice, ostony akustyczne oraz urzgdzenia pochtaniajgce uderzenia i drgania, zasilane przetwor-
nice/pradnice i osobowe urzadzenia dzwigowe lub platformy.

29. Uktadarka do rur

Samobiezna maszyna ggsienicowa lub kotowa specjalnie zaprojektowana do przenoszenia i uktadania rur oraz przewozenia wypo-
sazenia do ukfadania rurociggu. Maszyna, ktérej konstrukcja jest oparta na ciggniku, posiada specjalnie zaprojektowane zespoty, takie
jak: nadwozie, gtéwna rama, przeciwwaga, wysiegnik i mechanizm podnoszenia fadunku oraz boczny wysiggnik obracajgcy sie na piono-
wym czopie.

30. Maszyny gasienicowe do pracy na $niegu

Samobiezna maszyna gasienicowa uzywana do pchania lub holowania na $niegu i lodzie, dzigki sile wywieranej przez zamontowane
wyposazenie.

31. Agregat pradotworczy (> 400 kW)

Urzadzenie sktadajace sie z silnika spalinowego napedzajgcego obrotowy generator, zapewniajgcy ciagte dostarczanie energii elek-
trycznej.
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32. Zamiatarka zmechanizowana

Maszyna zamiatajgco-zbierajgca majgca wyposazenie do zmiatania $mieci i odpadéw do wlotowego otworu ssgcego. Smiecie sg
nastepnie przenoszone pneumatycznie za pomocg strumienia powietrza o duzej predkosci lub przez mechaniczny uktad podnoszenia do
samowytadowczego kosza zbierajgcego. Zamiatajgce i zbierajgce urzadzenia mogg by¢ albo montowane na podwoziach samochodéw
ciezarowych, albo wyposazane we wiasne podwozie. Wyposazenie moze by¢ state lub demontowalne, co ma miejsce w przypadku wy-
miennego uktadu nadwozia.

33. Pojazd do zbierania odpadow

Pojazd przeznaczony do zbierania i transportowania odpadéw komunalnych, tadowany z konteneréw lub recznie. Pojazd moze by¢
wyposazony w mechanizm zageszczajgcy. Pojazd do zbierania odpadéw skiada sie z podwozia z kabing, na ktérym jest montowane
nadwozie. Pojazd ten moze by¢ wyposazony w urzadzenie do podnoszenia kontenera.

34. Frezarka do nawierzchni drogowych

Samobiezna maszyna uzywana do zdejmowania materiatu z utozonych nawierzchni drogowych, z wykorzystaniem napedzanego
bebna, na ktérego powierzchni sg zamocowane frezujgce narzedzia; bebny tngce obracajg sie podczas operacji Scinania.

35. Kultywator (gruntofreza)

Prowadzona lub przystosowana do jazdy na niej napedzana maszyna, ktéra wykorzystuje poziom gruntu do okreslania gtebokosci
spulchniania i ktéra jest wyposazona w zespot dostosowany do przecinania lub zdrapywania powierzchni trawnika w ogrodach, parkach
i innych podobnych obszarach.

36. Strzepiarka (wiérownica)

Stacjonarna maszyna z napedem majgca jedno lub wiecej urzadzen tngcych, przystosowanych do rozdrabniania masowych mate-
riatdbw organicznych na mniejsze kawatki. Sktada sie ona z wlotowego otworu zasilajgcego, przez ktoéry jest wktadany materiat (moze on
by¢ przytrzymywany przez przyrzad lub nie), z urzadzenia, ktére tnie materiat dowolnym sposobem (cieciem, rgbaniem, miazdzeniem
i innymi sposobami) i roztadunkowej rynny zsypowej, przez ktérg pociety materiat jest wytadowywany; moze by¢ dotgczone urzadzenie
do zbierania.

37. Maszyna do usuwania $niegu z wirujacymi narzedziami, samojezdna, z wytagczeniem osprzetow

Maszyna, ktéra moze usuwac $nieg z obszaréw ruchu miejskiego przez zastosowanie wirujgcego urzadzenia zgarniajgcego $nieg,
ktory jest nastepnie wyrzucany przez dmuchawe.

38. Pojazd z urzadzeniem wysysajacym

Pojazd wyposazony w urzgdzenie do zbierania wody, btota, szlamu, odpadéw lub podobnego materiatu z kanatéw $ciekowych lub
podobnych instalacji za pomoca podcisnienia. Urzgdzenie moze by¢ albo zamontowane na podwoziu samochodu cigzarowego lub wy-
posazone we wiasne podwozie. Wyposazenie moze by¢ zamontowane na state lub demontowane, jak w przypadku uktadéw z wymiennym
nadwoziem.

39. Koparka do rowéw

Maszyna samobiezna, przystosowana do jazdy na niej lub kierowana przez pieszego, gasienicowa lub kotowa, majgca z przodu lub
z tytu zamontowany osprzet koparkowy i wyposazenie; maszyna jest przede wszystkim zaprojektowana do ciggtego kopania rowéw po-
przez ruch maszyny.

40. Betoniarka samochodowa

Pojazd, ktéry jest wyposazony w gruszke do transportu gotowej mieszanki betonowej z wytwérni betonu na teren budowy; gruszka
moze sie obraca¢ podczas jazdy pojazdu lub postoju. Gruszka jest oproézniana przez jej obroty, napedzana przez silnik napedowy pojazdu
lub przez silnik dodatkowy.

41. Zespolona pompa wodna (nie do uzywania pod wod3)

Maszyna sktadajaca sie z pompy wodnej i uktadu napedowego. Pompa wodna oznacza maszyne do podnoszenia wody z nizszego
do wyzszego poziomu energii.

Warto$¢ poziomu mocy akustycznej uznaje sie za gwarantowang na podstawie pomiardw, ktére powinny byé wykonane zgodnie
z procedurg badawczg okreslong w zatgczniku nr 4 do rozporzgdzenia.
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Zatacznik nr 4

METODY POMIARU HALASU EMITOWANEGO PRZEZ URZADZENIA

Podczas badania urzgdzenia danego typu producent lub jego upowazniony przedstawiciel moze wybra¢ jedng z podstawowych
norm, dotyczacych wyznaczania emisji hatasu, wymienionych w czesci A tego zatacznika, i zastosowaé warunki pracy dla danego typu
urzadzenia, okreslone w czesci B tego zatacznika.

W przypadku watpliwosci powinna by¢ uzyta zalecana podstawowa norma emisji hatasu okreslona w czesci B tego zatgcznika tgcznie
z opisanymi warunkami pracy urzgdzenia.

Czesc A
Podstawowe normy dotyczace wyznaczania emisji hatasu dla kazdego typu urzadzenia, wymienionego w zatacznikach nr1i 3
do rozporzadzenia

1. Podstawowymi normami stosowanymi do okreslania poziomu mocy akustycznej urzadzenia sg normy:
— EN 1SO 3744:1995,
— ENISO 3746:1995.

1.1. Normy wymienione w pkt 1 moga by¢ zastosowane z uwzglednieniem ponizszych informacji dodatkowych do wyznaczania po-
ziomu mocy akustycznej zrodet hatasu na podstawie pomiaru ci$nienia akustycznego na powierzchni pomiarowej otaczajacej to zrodto.

1.2. Niepewnos$¢ pomiaru nie jest brana pod uwage w procedurach oceny zgodnosci w fazie projektowania urzadzenia.
2. Praca zrédta (hatasu) podczas pomiaréw.
2.1. Predkosc¢ wentylatora.

Jesli silnik urzadzenia lub jego uktad hydrauliczny jest wyposazony w wentylator (wentylatory), powinien by¢ on witgczony podczas
pomiaréw. Predkos¢ wentylatora jest ustalana i podana przez producenta urzgdzenia w sprawozdaniu z badan; pomiary bedg wykonane
przy predkosci wentylatora zgodnie z jednym z nastepujgcych warunkow:

2.1.1. Jezeli naped wentylatora jest wprost pobrany z silnika lub uktadu hydraulicznego (w szczegdélnosci przez naped pasowy),
powinien dziata¢ podczas badan.

2.1.2. Jezeli wentylator moze pracowac przy kilku okreslonych predkosciach, pomiary powinny by¢ wykonane w nastepujgcy sposaob:
a) przy jego maksymalnej roboczej predkosci lub
b) w pierwszej prébie z niepracujgcym wentylatorem i w drugiej probie z wentylatorem pracujgcym z maksymalng predkoscig; wyni-
kowy poziom ci$nienia akustycznego L,a oblicza si¢ wedtug wzoru:
Loa=101g(0,3 x 10%"ea0%+0,7 x 10%'teat00%)
gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
Lpa0% — poziom cidnienia akustycznego okreslony z wentylatorem niepracujgcym,
Lpa100% — POzZiom cidnienia akustycznego okreslony przy maksymalnej predkos$ci obrotowej wentylatora;

2.1.3. Jezeli naped wentylatora pracuje z predkoscig regulowang zmienng w sposob ciggty, préba powinna by¢ przeprowadzona albo
stosownie do pkt 2.1.2 lit. b lub z predkoscig wentylatora podang przez producenta przy nie mniejszej niz 70% predkosci maksymaine;.

2.2. Pomiary podczas pracy bez obcigzenia.

2.2.1. W celu wykonania pomiaréw podczas pracy bez obcigzenia silnik i uktad hydrauliczny urzadzenia powinny by¢ rozgrzane
zgodnie z instrukcjg oraz powinno sie przestrzegac przepiséw bezpieczenstwa. Pomiary nalezy przeprowadzac, gdy urzadzenie jest
nieruchome, bez uruchamiania dziatania osprzetu roboczego czy mechanizmu jazdy (poruszanie sie na potrzeby badan); nieobcigzony
silnik powinien pracowac z predkosciag nie mniejszg niz znamionowa odpowiadajgcg mocy netto.

2.2.2. Moc netto oznacza moc w kW uzyskanag na stanowisku badawczym na koncu watu korbowego lub jego rownowaznika, pomie-
rzong zgodnie z metodg pomiaru mocy silnikbw wewnetrznego spalania dla pojazdéw drogowych po odjeciu mocy wentylatora chtodza-
cego silnik.

2.2.3. Jezeli maszyna jest wyposazona w silnik indukcyjny i jest zasilana przez generator lub z elektrycznej sieci zasilajacej, stabil-
nos¢ czestotliwosci pradu zasilajgcego podana przez producenta urzgdzenia powinna miesci¢ sie w granicach +1 Hz. Jezeli maszyna jest
wyposazona w silnik komutatorowy, powinna by¢ zasilana napigciem o maksymalnych zmianach w granicach +1% wartosci napiecia
znamionowego, podanego przez producenta urzadzenia.

2.2.4. Napiecie zasilania jest mierzone na wtyku kabla nieroztgczalnego lub na koncu przewodu zasilajgcego albo na przytgczu
maszyny, jezeli jest zastosowany kabel roztgczalny.

Ksztatt fali pradu zasilajgcego z generatora powinien by¢ podobny do otrzymywanego z sieci. Jezeli maszyna jest zasilana z akumu-
latora, akumulator powinien by¢ catkowicie natadowany.

Predkos¢ obrotowa podczas pomiardw i odpowiadajgcg moc netto ustala producent urzadzenia; jest ona podana w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silnikéw, powinny one pracowac jednoczes$nie podczas badan. Jezeli jest to niemozliwe,
pomiary powinny byé wykonane dla kazdej mozliwej kombinacji pracy silnika (silnikéw).

2.3. Pomiary urzadzenia obcigzonego.

2.3.1. Przed wykonaniem pomiardw urzgdzenia obcigzanego silnik i uktad hydrauliczny urzgdzenia powinny by¢ rozgrzane zgodnie
z instrukcjami, przy zachowaniu wymagan bezpieczenstwa. Zadne urzgdzenie sygnalizacyjne, w szczegolnosci sygnat ostrzegajacy lub
alarm cofania, nie powinno dziata¢ podczas pomiaréw.

2.3.2. Obroty lub predkos¢ urzadzenia podczas pomiaréw powinny by¢ zapisywane i podane w sprawozdaniu z badan.

2.3.3. Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silnikdw lub agregatéw, powinny one pracowac jednoczesnie podczas badan. Jezeli
jest to niemozliwe, powinna by¢ zbadana kazda mozliwa kombinacja silnika (silnikéw) lub agregatéw.

2.3.4. Dla kazdego typu urzadzenia, ktére bedzie badane pod obcigzeniem, nalezy ustali¢ wtasciwe warunki, ktére bedg powodowac
skutki i obcigzenia zblizone do spotykanych w rzeczywistych warunkach pracy urzgdzenia.
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2.4. Badanie urzadzen recznie kierowanych.

Typowe warunki dziatania dla kazdego typu urzadzenia recznie kierowanego powinny by¢ ustanowione w taki sposéb, aby powodo-
waly skutki i obcigzenia podobne do tych, jakie wystepujg w rzeczywistych warunkach pracy urzadzenia.

3. Obliczanie powierzchniowego poziomu ci$nienia akustycznego.

3.1. Poziom powierzchniowego cisnienia akustycznego powinien by¢ wyznaczony co najmniej trzy razy. Jezeli co najmniej dwie
z obliczonych wartosci nie roznig sie wigcej niz o 1 dB, dalsze pomiary sg zbedne; w innym przypadku pomiary powinny by¢ kontynuowane
do czasu otrzymania dwoch warto$ci nieréznigcych sie wigcej niz o 1 dB.

3.2. Powierzchniowy poziom ci$nienia akustycznego skorygowany charakterystyka czestotliwosciowg A, zwany dalej ,powierzchnio-
wym poziomem dzwigku A”, zastosowany do obliczen poziomu mocy akustycznej, jest $rednig arytmetyczng dwdch najwyzszych wartosci,
ktore nie réznig sie wiecej niz o 1 dB.

4. Informacje, jakie powinno zawiera¢ sprawozdanie.

4.1. Poziom mocy akustycznej dla badanego zrédta, skorygowany charakterystykg czestotliwosciowg A, powinien by¢ zapisany jako
liczba catkowita (jezeli utamek jest mniejszy niz 0,5, wtedy nalezy wpisa¢ mniejszg liczbe, jezeli wiekszy lub réwny 0,5, wtedy nalezy
wpisac wiekszg liczbe).

4.2. Sprawozdanie powinno zawiera¢ dane techniczne niezbedne do identyfikacji badanego zrddta, a takze procedure badania ha-
tasu i dane akustyczne.

5. Dodatkowe pozycje mikrofonu na powierzchni pétkuli pomiarowej (wedtug EN ISO 3744:1995).

5.1. Zgodnie z normg EN ISO 3744:1995 moze by¢ zastosowany uktad 12 mikrofondw na powierzchni pétkuli pomiarowej. Rozmiesz-
czenie 12 pozycji mikrofonéw na powierzchni potkuli o promieniu ,r” jest podane w formie wspotrzednych kartezjanskich w ponizszej
tablicy. Promien ,r” pétkuli powinien by¢ réwny lub wiekszy od podwojonego najwiekszego wymiaru réwnolegtoscianu odniesienia. Przez
réwnolegtoscian odniesienia nalezy rozumie¢ najmniejszy mozliwy prostopadtoscian doktadnie obejmujgcy urzadzenie (bez wyposazenia
dodatkowego), oparty na ptaszczyznie odbijajacej. Promien potkuli powinien by¢ zaokraglony do najblizszej wiekszej wartosci z szeregu:
4,10i 16 m.

Wspétrzedne 12 pozycji mikrofonéw wynosza:

Numer pozycji mikrofonu x/r ylr z
1 2 3 4
1 1 0 1,5m
2 0,7 0,7 1,5m
3 0 1 15m
4 -0,7 0,7 15m
5 -1 0 15m
6 -0,7 -0,7 15m
7 0 -1 1,5m
8 0,7 -0,7 1,5m
9 0,65 0,27 0,71r
10 -0,27 0,65 0,71r
11 -0,65 -0,27 0,71r
12 0,27 -0,65 0,71r

5.2. Liczba 12 pozycji mikrofonéw moze by¢ zredukowana do szesciu, lecz w kazdym przypadku powinny by¢é zachowane pozycje
mikrofonéw 2, 4, 6, 8, 10 i 12 i spetnione wymagania pkt 7.4.2 normy EN 1SO 3744:1995.

5.3. Zazwyczaj powinien by¢ stosowany uktad szesciu pozycji mikrofonu na powierzchni pétkuli pomiarowej. Jezeli istniejg inne wy-
magania techniczne ustanowione w procedurze badania hatasu, to zgodnie z wymaganiami okreslonymi w rozporzadzeniu dla danego
urzadzenia wymagania techniczne powinny by¢ spetnione.

6. Poprawka srodowiskowa Kza.

6.1. Pomiary urzadzenia wykonywane sg na powierzchni odbijajgcej z betonu lub gtadkiego asfaltu, wtedy poprawka $rodowiskowa
K2a jest réwna zero (Kza = 0).

6.2. Jezeli istniejg inne wymagania techniczne w procedurze badania hatasu podanej w rozporzadzeniu, to powinny by¢ spetnione.
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Rys. 1. Ukfad pozycji mikrofondéw na poétkulistej powierzchni pomiarowej (12 pozycji mikrofonow)

Czes¢ B
Procedury badania hatasu poszczegélnych typéw urzadzenia
1. BADANIE URZADZENIA BEZ OBCIAZENIA
Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
Miejsce badan — powierzchnia odbijajgca z betonu lub gtadkiego asfaltu.
Poprawka srodowiskowa K, = 0.
Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofonéw) odlegto$¢ pomiarowa:

1) jezeli najwiekszy wymiar réwnolegtoscianu odniesienia nie przekracza 8 m: poétkula (sze$¢ pozycji mikrofonéw odpowiednio do
czesci A pkt 5) zgodnie z czescig A pkt 5;

2) jezeli najwiekszy wymiar réwnolegto$cianu odniesienia przekracza 8 m: réwnolegtoscian zgodnie z normg EN ISO 3744:1995
z odlegtoscig pomiarowg d = 1 m.

Warunki pracy podczas badan:
1) badania bez obcigzenia — pomiary hatasu powinny by¢ przeprowadzone odpowiednio do czesci A pkt 2.2;

2) czas (czasy) pomiaru / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz jednym
warunku pracy — czas pomiaru powinien wynosi¢ co najmniej 15 sekund.

2. PODEST RUCHOMY Z SILNIKIEM SPALINOWYM
Badania bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

3. KOSY MECHANICZNE (WYKASZARKI)
3.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN I1SO 3744:1995.
3.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 10884:1995.
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3.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 10884:1995.
3.4. Warunki pracy podczas badan.

3.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z normg ISO 10884:1995, pkt 5.3.

3.4.2. Czas (czasy) pomiaru — zgodnie z normg 1ISO 10884:1995.

4. DZWIGI BUDOWLANE TOWAROWE
4.1. Badania bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

4.2. Srodek geometryczny silnika powinien byé umieszczony ponad $rodkiem pétkuli; podnosnik powinien sie poruszaé bez obcig-
zenia i opusci¢ potkule, jezeli jest taka potrzeba w kierunku pkt 1.

5. PILARKA TASMOWA NA POTRZEBY BUDOWNICTWA

5.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

5.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegtos¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 7960:1995, zatgcznik Jzd =1 m.
5.3. Warunki pracy podczas badan.

5.3.1. Badania pod obcigzeniem.

Zgodnie z norma ISO 7960:1995, zatacznik J (tylko pkt J2b).

5.3.2. Czas pomiaru — zgodnie z zatgcznikiem J do normy ISO 7960:1995.

6. STOLOWA PILARKA TARCZOWA NA POTRZEBY BUDOWNICTWA
6.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

6.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa, zgodnie z zatgcznikiem A do normy ISO 7960:1995/
odlegtos¢ pomiarowa d = 1 m.

6.3. Warunki pracy podczas pomiarow.
6.3.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z zatgcznikiem A do normy ISO 7960:1995 (tylko pkt A2(b)).
6.3.2. Czas pomiaru — zgodnie z zatgcznikiem A do normy ISO 7960:1995.

7. PRZENOSNA PILARKA LANCUCHOWA

7.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN I1SO 3744:1995.

7.2. Miejsce badan — zgodnie z normg 1ISO 9207:1995.

7.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 9207:1995.
7.4. Warunki pracy podczas badan.

7.4.1. Badania pod obcigzeniem /badania bez obcigzenia.

Petne obcigzenie cieciem drewna /silnik na maksymalnych obrotach bez obcigzenia:

1) naped silnikiem spalinowym: wedtug normy ISO 9207:1995 pkt 6.3 i 6.4;

2) naped silnikiem elektrycznym: badania zgodnie z normg ISO 9207:1995 pkt 6.3 i badania z silnikiem na maksymalnych obrotach
bez obcigzenia.

7.4.2. Czas (czasy) pomiaru — wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli badania wykonano przy wiecej niz jednym
warunku pracy — zgodnie z normg ISO 9207:1995 pkt 6.3 i 6.4.

7.5. Wynikowy poziom mocy akustycznej Lwa jest obliczany wedtug wzoru:
Lwa=10ig[ 1/, (10%"tw1+ 10°"hv2)]

gdzie Lwi i Lwz sg $rednimi poziomami mocy akustycznej w przypadku dwdéch réznych warunkéw pracy zdefiniowanych powyze;j.

8. POJAZD DO WYSOKOCISNIENIOWEGO SPLUKIWANIA | WYSYSANIA

Jezeli jest mozliwe, aby dziataty obydwa uktady urzgdzenia jednoczesnie, pomiary powinny by¢é wykonane zgodnie z pkt 27 i 53.
Jezeli nie, powinny by¢ wykonane oddzielnie, a za wynik pomiaru powinny byc¢ przyjete wyzsze wartosci.

9. MASZYNA DO ZAGESZCZANIA

1) WALCE NIEWIBRACYJNE

Badania bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1;

2) WALCE WIBRACYJNE Z JADACYM OPERATOREM

9.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN I1SO 3744:1995.
9.2. Warunki pracy podczas badan.

9.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Walec wibracyjny powinien by¢ instalowany na jednym lub wiecej odpowiednio elastycznym materiale (materiatach) takich jak po-
duszka powietrzna (poduszki powietrzne). Poduszki powietrzne powinny by¢ wykonane z podatnego materiatu (elastomeru lub podob-
nego) i napompowane do ci$nienia zapewniajgcego podniesienie maszyny co najmniej o 5 cm; nie powinien wystepowac efekt rezonansu.
Wymiar poduszki (poduszek) powinien by¢ taki, aby byta zapewniona stabilno$¢ badanej maszyny.

9.2.2. Badania pod obcigzeniem.

Maszyna powinna by¢ poddana badaniom w pozycji nieruchomej z silnikiem pracujacym z predkoscig znamionowa (okreslong przez
producenta) i wylgczonym mechanizmem (mechanizmami) przemieszczania. Zageszczajgcy mechanizm powinien dziata¢ przy
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maksymalnej mocy odpowiadajgcej kombinacji najwigkszej czestotliwosci i najwyzszej mozliwej amplitudy dla takiej czestotliwosci, jakg
zadeklarowat wytworca.

9.2.3. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

3) PLYTY WIBRACYJNE, UBIJAKI WIBRACYJNE, UBIJAKI EKSPLOZYJNE | WALCE WIBRACYJNE PROWADZONE
Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania emisji hatasu — EN 1ISO 3744:1995.

Miejsce badan — wedtug zatgcznika C normy EN 500-4 rev 1:1998.

Czas pomiaru — wedtug zatgcznika C normy EN 500-4 rev 1:1998.

10. AGREGAT SPREZARKOWY

10.1. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — potkula / sze$¢ pozycji mikrofonéw / zgodnie
z czescig A pkt 5 lub réwnolegtoscian zgodnie z EN ISO 3744:1995, z odlegtoscig pomiarowa d = 1 m.

10.2. Warunki pracy podczas badan.
10.2.1. Zamontowanie urzgdzenia.

Sprezarki powinny by¢ zainstalowane na ptaszczyznie odbijajgcej dzwigk. Sprezarki na ptozach powinny by¢é umieszczone na pod-
stawce wysokosci 0,40 m, o ile inne wymagania nie sg okreslone w warunkach instalowania podanych przez producenta urzgdzenia.

10.2.2. Badania pod obcigzeniem.

Sprezarka poddana badaniom powinna by¢ rozgrzana i dziata¢ w stabilnych warunkach jak przy dziataniu ciagtym. Powinna ona by¢
nalezycie obstugiwana i smarowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez producenta urzadzenia.

Okreslenie poziomu mocy akustycznej powinno by¢ wykonane albo przy petnym obcigzeniu, albo w warunkach dziatania odtwarzal-
nych i przedstawiajgcych najgtosniejsze dziatanie podczas typowego uzytkowania maszyny poddanej badaniom, w zaleznosci od tego,
ktora warto$¢ poziomu hatasu jest wigksza.

Przygotowanie kompletnego urzadzenia do badan powinno by¢ takie, aby pewne podzespoty, szczegdlnie chtodnica miedzystop-
niowa, mogty by¢ odmontowane od sprezarki. Nalezy dotozy¢ wszelkich staran, aby oddzieli¢ hatas generowany przez takie elementy
podczas przeprowadzania proby. Oddzielanie réznych zrédet hatasu moze wymagac specjalnego wyposazenia w celu zmniejszenia ha-
tasu z tych zrédet podczas pomiaru. Charakterystyki hatasu i opis warunkéw dziatania takich podzespotéw nalezy podaé¢ oddzielnie
w sprawozdaniu z badan.

Podczas badan sprezone powietrze ze sprezarki powinno by¢ odprowadzane przewodem poza obszar pomiarow.

Nalezy dotozy¢ staran, zeby hatas generowany przez sprezone powietrze byt co najmniej o 10 dB mniejszy od hatasu mierzonego
we wszystkich sytuacjach pomiarowych (np. przez zamontowanie ttumika), a takze zeby wyptyw powietrza nie powodowat dodatkowego
hatasu, spowodowanego turbulencjg przy zaworze rozprgzajgcym sprezarki.

10.2.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

11. RECZNE KRUSZARKI DO BETONU | MLOTY
11.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1ISO 3744:1995.

11.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa. Pétkula /sze$é pozyciji mikrofondw odpowiednio do
czesci A pkt 5/ w zaleznosci od masy urzgdzenia, jak podano w ponizszej tabeli:

Masa urzadzenia m w kg Promien potkuli ,Z" dla pozycji mikrofonu 2, 4, 6i 8
m<10 2m 0,75 m
m =10 4m 1,50 m

11.3. Warunki pracy podczas badan.
11.3.1. Zamontowanie urzgdzenia.
Wszystkie urzadzenia powinny by¢ badane w pozycji pionowe;j.

Jezeli poddawane prébom urzadzenie ma odprowadzanie powietrza, jego 0o$ powinna by¢ rowno oddalona od dwdch najblizszych
mikrofonéw. Hatas spowodowany zasilaniem napedu nie moze wptywaé¢ na pomiary hatasu z urzgdzenia poddanego badaniom.

11.3.2. Podparcie urzgdzenia.

Urzadzenie powinno by¢ sprzegniete podczas badan z narzedziem osadzonym w betonowym bloku w ksztaicie szescianu umiesz-
czonym w betonowym dole zagtebionym w ziemi. Posredni stalowy element moze byé wiozony podczas prob pomiedzy podpierajgce
narzedzie i podparte urzgdzenie. Ten posredni element powinien tworzy¢ stabilng strukture pomiedzy urzgdzeniem i podpierajgcym na-
rzedziem; szkice elementu posredniego przedstawia rys. 2.
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Rys. 2. Szkic elementu posredniego
11.3.3. Charakterystyka bloku.

Blok powinien by¢ wykonany w ksztatcie mozliwie zblizonym do szescianu, o dtugosci krawedzi 0,60 m + 2 mm, z betonu zbrojonego
i prawidtowo zageszczonego w warstwach do 0,2 m w celu uniknigcia nadmiernego osiadania.
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11.3.4. Jakos$¢ betonu.

Jakosé betonu powinna odpowiada¢ C50/60 ENV 206. Szescian powinien by¢ zbrojony przez stalowe prety o srednicy 8 mm bez
wigzan, kazdy pret pozostaje niezalezny od drugiego; koncepcje rozwigzania okresla rys. 3.

11.3.5. Narzedzie podpierajgce.

Narzedzie powinno by¢ uszczelnione w bloku i sktada¢ sie z ubijaka srednicy nie mniejszej niz 178 mm i nie wiekszej niz 220 mm
oraz standardowego uchwytu narzedzia identycznego z normalnie uzywanym w badanym urzgdzeniu, odpowiadajgcym wymaganiom
okreslonym w normie ISO 1180:1983, lecz dostatecznie dtugiego, aby umozliwi¢ przeprowadzenie badan.

Oba elementy powinny by¢ potgczone w sposéb pewny. Narzedzie powinno by¢é zamocowane w bloku w taki sposéb, zeby spéd
ubijaka znajdowat sie w odlegtosci 0,3 m od gdrnej powierzchni bloku (rys. 3). Blok powinien by¢ we wiasciwym stanie pod wzgledem
mechanicznym, szczegdlnie w punkcie, gdzie narzedzie podtrzymujgce spotyka sie z betonem. Przed i po kazdym pomiarze powinno sie
sprawdzagé, czy narzedzie osadzone w betonowym bloku jest dobrze zabetonowane.

11.3.6. Ustawienie szescianu.

Szescian powinien by¢ umieszczony w dole catkowicie wypetnionym betonem, przykryty ptytg ekranujgca zapewniajgca nacisk co
najmniej 100 kg/m?, zgodnie z rys. 4, w taki sposob, aby gorna powierzchnia ptyty ekranujgcej znajdowata sie w jednej ptaszczyznie
z ziemig. Aby unikng¢ jakiegokolwiek zakiécajgcego hatasu, blok powinien by¢ izolowany od dna i bokéw dotu przez elastyczne bloki,
ktorych czestotliwos$¢ odcinajgca nie powinna by¢ wieksza niz pét czestotliwosci uderzeniowej nominalnej badanego urzadzenia, wyrazo-
nej w liczbie uderzen na sekunde.

Otwor w ptycie ekranujacej, przez ktéry przechodzi uchwyt narzedzia, powinien by¢ tak maty, jak to jest tylko mozliwe, i uszczelniony
przez elastyczne nieprzepuszczajgce dzwigku wypetnienie.
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Rys. 4. Ustawienie bloku do préb
11.3.7. Badania pod obcigzeniem.

Urzadzenie poddane probie powinno by¢ potaczone z podpierajgcym narzedziem i dziata¢ w takich samych stabilnych warunkach
akustycznych jak podczas normalnej pracy oraz przy maksymalnej mocy okreslonej w instrukcji dostarczonej uzytkownikowi.

11.3.8. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

12. BETONIARKI DO MIESZANKI BETONOWEJ LUB ZAPRAWY MURARSKIEJ
12.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1SO 3744:1995.
12.2. Warunki pracy podczas badan.

12.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Mieszalnik betoniarki (gruszka) powinien by¢ wypetniony do nominalnej pojemnosci piaskiem o ziarnach od 0 do 3 mm, o wilgotnosci
od 4 do 10%.

Mieszajace urzgdzenie powinno dziata¢ co najmniej z predkoscig nominalng.
12.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.
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13. WCIAGARKI BUDOWLANE (z silnikiem elektrycznym)
13.1. Badania bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

13.2. Srodek geometryczny silnika powinien byé umieszczony ponad srodkiem pétkuli; weiggarka powinna byé przytgczona bez zad-
nego obcigzenia.

14. POMPY DO BETONU | AGREGATY TYNKARSKIE
14.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1ISO 3744:1995.
14.2. Warunki pracy podczas badan.

Jezeli maszyna jest wyposazona w wysiegnik, nalezy ustawi¢ go pionowo do géry i rura powinna prowadzi¢ z powrotem do leja
wlewowego. W innym przypadku maszyna powinna by¢ wyposazona w pozioma rure dtugosci co najmniej 30 m, prowadzgcg z powrotem
do leja wlewowego.

14.2.1. Badania pod obcigzeniem.
1) dla pomp do betonu:

a) uktad przenoszacy i rura powinny by¢ wypetnione medium o wtasciwosciach podobnych do betonu, przy czym cement nalezy
zastgpi¢ dodajgc np. drobno zmielonego popiotu,

b) maszyna powinna pracowa¢ z maksymalng wydajnoscig; okres jednego cyklu pracy nie moze by¢ dtuzszy niz 5 sekund (jezeli
ten okres jest przekroczony, powinno sie doda¢ wody do betonu, aby osiggna¢ te wartosc);

2) dla agregatéw tynkarskich:

a) ukfad przenoszacy i rura powinny by¢ wypetnione medium o wiasciwosciach podobnych do wykonczeniowej zaprawy murar-
skiej, przy czym cement mozna zastgpic¢, dodajgc np. celuloze metylowa,

b) maszyna powinna pracowa¢ z maksymalng wydajnoscig; okres jednego cyklu pracy nie moze by¢ diuzszy niz 5 sekund (jezeli
ten okres jest przekroczony, powinna by¢ dodana woda do zaprawy murarskiej, aby osiggna¢ te wartos¢).

14.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

15. PRZENOSNIK TASMOWY
15.1. Badania bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

15.2. Geometryczny $rodek silnika powinien by¢ umieszczony powyzej srodka pétkuli; tasma powinna sie poruszaé bez obcigzenia
i opuszczaé pétkule, jezeli to jest niezbedne, w kierunku okreslonym w pkt 1.

16. URZADZENIA CHLODZACE NA POJAZDACH

16.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1SO 3744:1995.
16.2. Warunki pracy podczas badan.

16.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Agregat chtodniczy powinien by¢ zainstalowany w rzeczywistej lub symulowanej przestrzeni fadunkowej i badany w stacjonarnej
pozycji, gdzie wysokos$¢ agregatu chfodniczego powinna by¢ typowa do podanych wymagan instalacji, zgodnie z instrukcjg dostarczong
uzytkownikowi. Zrédto zasilania agregatu chtodniczego powinno dziataé w takim tempie, ktére powoduje maksymalng szybko$é sprezarki
chtodzacej i wentylatora okreslonych w instrukcji. Jezeli agregat chtodniczy ma by¢ zasilany przez silnik napgdzajacy pojazd, silnik nie
powinien byé uzywany podczas proby i agregat chtodniczy powinien by¢ przytaczony do odpowiedniego zrddta energii elektrycznej. Ru-
chome jednostki ciggnikowe powinny by¢ usunigte na czas proby.

Agregaty chtodnicze instalowane w przestrzeni tadunkowej jednostek chtodniczych, do ktérych stosuje sie rozne zrodta napedu,
powinny by¢ poddane badaniom oddzielnie dla kazdego zrédta napedowego.

W sprawozdaniu nalezy poda¢ wynik otrzymany podczas pomiarow z napedem powodujgcym najwiekszg moc akustyczng.
16.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.

17. SPYCHARKA

17.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1ISO 3744:1995.

17.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

17.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg I1ISO 6395:1988.

17.4. Warunki pracy podczas badan.

17.4.1. Zamontowanie urzgdzenia.

Spycharki ggsienicowe powinny byé poddawane badaniom na placu prob odpowiednio do pkt 6.3.3 normy ISO 6395:1988.
17.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z zatgcznikiem B do normy ISO 6395:1988.

17.4.3. Czas (czasy) pomiaréw i uwzglednienie réznych warunkéw pracy, jezeli zachodzi taka potrzeba — zgodnie z zatgcznikiem B
do normy 1SO 6395:1988.

18. WIERTNICA

18.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1SO 3744:1995.
18.2. Warunki pracy podczas badan.

18.2.1. Badania pod obcigzeniem, zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN 791:1995.
18.2.2. Czas pomiaréw.

Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.
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19. WYWROTKI

19.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN 1SO 3744:1995.

19.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

19.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegtos¢ pomiarowa — zgodnie z normg I1ISO 6395:1988.
19.4. Warunki pracy podczas pomiarow.

19.4.1. Badania pod obcigzeniem.

Odpowiednio zastosowanie ma zatgcznik C do normy ISO 6395:1988, z tym ze w zatgczniku tym w pkt 4.3. w § 2 nalezy przyjac
nastepujaca tresé:
silnik powinien dziata¢ przy maksymalnych ustawionych obrotach (wysokie obroty biegu bez obcigzenia). Sterowanie napedem jazdy
powinno znajdowac¢ sie w pozycji neutralnej. Nalezy doprowadzi¢ pojemnik do przechylonego podniesionego potozenia (opréznianie) az
do okoto 75% jego maksymalnego ruchu i powréci¢ do potozenia jak dla jazdy. Czynnosci te nalezy wykonac trzy razy. Taki tryb dziatania
jest przyjety jako pojedynczy cykl dla stacjonarnego warunku pracy hydrauliki.

Jezeli moc silnika nie jest uzyta do podnoszenia pojemnika, silnik powinien dziata¢ przy szybkosci biegu bez obcigzenia z napedem
w pozycji neutralnej. Pomiary powinny by¢ przeprowadzone bez podnoszenia pojemnika; okres pomiaréw powinien wynosi¢ 15 sekund.

19.4.2. Czas (czasy) pomiardw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wigcej niz
jednym warunku pracy zgodnie z zatgcznikiem C do normy ISO 6395:1988.

20. URZADZENIE DO ZALADUNKU | ROZLADUNKU SILOSOW LUB CYSTERN SAMOCHODOWYCH
20.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

20.2. Warunki pracy podczas badan.

20.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Urzadzenie powinno by¢ poddane badaniom podczas postoju samochodu. Silnik napedzajacy urzadzenie powinien dziata¢ przy
predkosci odpowiadajacej maksymalnej mocy urzadzenia, okreslonej w instrukcjach dostarczonych uzytkownikowi.

20.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé¢ co najmniej 15 sekund.

21. KOPARKI

21.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

21.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

21.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z norma ISO 6395:1988.
21.4. Warunki pracy podczas badan.

21.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z zatgcznikiem A do normy ISO 6395:1988.

21.4.2. Czas (czasy) pomiarow / okreslenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wigcej niz jednym
warunku pracy zgodnie z zatagcznikiem A do normy I1ISO 6395:1988.

22. KOPARKOLADOWARKI

22.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

22.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

22.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢é pomiarowa — zgodnie z norma ISO 6395:1988.
22.4. Warunki pracy podczas pomiaréw.

22.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z zatgcznikiem D do normy ISO 6395:1988.

22.4.2. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy zgodnie z zatgcznikiem D do normy ISO 6395:1988.

23. KONTENERY DO GROMADZENIA SZKLA
23.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

23.2. W procedurze tej jest mierzony poziom cisnienia akustycznego pojedynczego zdarzenia Lpis W sposob okreslony w normie EN
1ISO 3744:1995 pkt 3.2.2; pomiar jest wykonywany w poszczegdlnych punktach potozenia mikrofonu.

23.3. Poprawka srodowiskowa Kaa.
23.3.1. Pomiar w przestrzeni otwartej K,a = 0.
23.3.2. Pomiar w pomieszczeniu zamknietym.

Warto$¢ poprawki Srodowiskowej Ka, okreslona zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995, powinna by¢ mniejsza lub
réwna 2,0 dB; w takim przypadku K,a moze byé pominiete.

23.4. Warunki pracy podczas badan.

23.4.1. Pomiar hatasu powinien by¢ przeprowadzony podczas kompletnego cyklu rozpoczynajgcego sie z pustym kontenerem i za-
konczonego, gdy 120 butelek zostato wrzuconych do kontenera.

Szklane butelki okresla sie w nastepujacy sposoéb:
1) pojemnosé: 75 cl;
2)masa: 370+ 30 g.

23.4.2. Operator podczas wykonywanych badan trzyma kazdg butelke za szyjke dnem w kierunku otworu do napetniania i wrzuca jg
delikatnie do $rodka w kierunku srodka kontenera przez otwér do napetniania, unikajac, jezeli jest to mozliwe, uderzania butelki
o Sciany. Butelki nalezy wrzuca¢ do kontenera tylko przez jeden otwor najblizszy mikrofonowi w pozycji 12.
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23.4.3. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy.

Poziom cisnienia akustycznego skorygowany charakterystykg czestotliwosciowg A pojedynczego zdarzenia (poziom dzwieku A po-
jedynczego zdarzenia) nalezy mierzy¢ jednoczesnie w szesciu pozycjach mikrofonéw dla kazdej butelki wrzucanej do kontenera.

Poziom dzwieku A pojedynczego zdarzenia usredniony dla catej powierzchni pomiarowej jest obliczony zgodnie z normg EN ISO
3744:1995 pkt 8.1.

Poziom dzwigku A pojedynczego zdarzenia usredniony dla wszystkich 120 butelek oblicza sie jako $rednig logarytmiczng pozioméw
dzwieku A pojedynczego zdarzenia, usrednionych na catej powierzchni pomiarowe;.

24. ROWNIARKI

24.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

24.2. Miejsce badan — zgodnie z norma ISO 6395:1988.

24.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegtos¢ pomiarowa — zgodnie z norma ISO 6395:1988.
24.4. Warunki pracy podczas badan.

24.4.1. Badania pod obcigzeniem.

Zgodnie z zatgcznikiem B do normy 1ISO 6395:1988.

24.4.2. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy zgodnie z zatgcznikiem B do normy ISO 6395:1988.

25. RECZNA KOSIARKA DO TRAWY
25.1. Zgodnie z pkt 2 — Kosy mechaniczne (wykaszarki).

25.2. Kosiarka powinna by¢ umiejscowiona za pomocg odpowiedniego urzadzenia w taki sposéb, aby jej thace urzgdzenie znajdo-
wato sie ponad srodkiem potkuli.

25.3. Dla kosiarek do trawy srodek urzgdzenia tngcego powinien by¢ utrzymywany w odlegtosci okoto 50 mm nad powierzchnig.
W celu wyregulowania ostrza tngcego kosiarki krawegdziowe do trawy powinny by¢ umiejscowione tak blisko, jak to jest mozliwe, wzgledem
powierzchni pomiarowej.

26. PRZYCINARKI DO ZYWOPLOTU
26.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
26.2. Miejsce badan — zgodnie z norma ISO 11094:1991.

26.3. W przypadku watpliwosci pomiary powinny by¢ przeprowadzone w przestrzeni otwartej nad sztuczng powierzchnig. Zastoso-
wanie ma norma ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

26.4. Poprawka srodowiskowa Kaa.

26.4.1. Pomiary w przestrzeni otwartej — Koa = 0.
26.4.2. Pomiary w pomieszczeniu.

Warto$¢ statej Kza, okreslona bez sztucznej powierzchni i zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995, powinna by¢ < 2,0
dB; w takim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

26.4.3. Przestrzen pomiarowa /liczba potozen mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 11094:1991.
26.5. Warunki pracy podczas badan.
26.5.1. Zamontowanie urzadzenia.

Przycinarka do zywoptotu powinna by¢ trzymana w naturalny sposéb do normalnego uzywania albo przez osobe lub przez odpo-
wiednie urzgdzenie w taki sposdb, aby jej ostrze tngce znajdowato sie ponad $rodkiem potkuli.

26.5.2. Badania pod obcigzeniem.

Przycinarka powinna pracowac z nominalng predkoscig obrotowa, z wigczonym ostrzem tngcym.
26.5.3. Czas pomiardw.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

27. WYSOKOCISNIENIOWE MASZYNY DO SPLUKIWANIA

27.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
27.2. Warunki pracy podczas badan.

27.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Woysokoci$nieniowe maszyny do sptukiwania powinny byé badane w potozeniu stacjonarnym. Silnik i dodatkowe uktady dziatajg przy
szybkosci podanej przez producenta do dziatania urzadzenia roboczego. Pompa (pompy) wysokoci$nieniowa (wysokoci$nieniowe) dziata
(dziataja) przy jej (ich) maksymalnej szybkosci i ci$nieniu roboczym, okreslonym przez producenta urzadzenia. Podczas uzywania przy-
stosowanej do zmiany cisnienia koncowki zawor redukujgcy cisnienie powinien by¢ nastawiony precyzyjnie na cisnienie nominalne. Hatas
wyptywu przez koncowke nie powinien mie¢ jakiegokolwiek wptywu na wyniki pomiaréw.

27.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 30 sekund.

28. WYSOKOCISNIENIOWE MASZYNY WODNOSTRUMIENIOWE
28.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
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28.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$é pomiarowa.
Roéwnolegtoscian / zgodnie z normag EN ISO 3744:1995/ odlegto$¢ pomiarowa d = 1 m.
28.3. Warunki pracy podczas badan.

28.3.1. Zainstalowanie urzadzenia.

Woysokocisnieniowe maszyny wodnostrumieniowe do czyszczenia powinny by¢ instalowane na ptaszczyznie odbijajgcej; maszyny
na ptozach powinny by¢ umieszczone na podstawie o wysokosci 0,4 m, chyba ze okreslono to inaczej w warunkach instalowania dostar-
czonych przez producenta urzadzenia.

28.3.2. Badania pod obcigzeniem.

Woysokoci$nieniowa maszyna wodnostrumieniowa powinna by¢ w stanie stacjonarnym w ramach parametréw okreslonych przez
producenta urzgdzenia. Podczas badan do urzgdzenia powinna by¢ przytaczona dysza dajgca najwyzsze cisnienie, zgodnie z danymi
okreslonymi przez producenta urzgdzenia.

28.3.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

29. MLOTY HYDRAULICZNE

29.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
29.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$é pomiarowa.
Pétkula / szesé pozycji mikrofonéw zgodnie z czescig A pkt 5/r= 10 m.

29.3. Warunki pracy podczas badan.

29.3.1. Zamocowanie urzgdzenia.

Podczas przeprowadzanych prob mtot nalezy zamocowacé na nosniku i przytgczy¢ do specjalnego stanowiska badawczego. Narys. 5
przedstawiony jest schemat takiego stanowiska, na rys. 6 zas$ potozenie nosnika podczas badan.

Nosnik uzyty do badan mtota powinien spetnia¢ wymagania okreslone w warunkach technicznych mtota, w szczegolnosci w zakresie
masy, mocy hydraulicznej, wydatku i ci$nienia oleju oraz ci$nienia w przewodzie powrotnym.

29.3.2. Zamontowanie.

Montaz mechaniczny oraz potgczenia (przewody gietkie, rury) powinny odpowiada¢ wymaganiom technicznym okreslonym w danych
technicznych miota. Caty znaczacy hatas, powodowany przez rury i r6ézne mechaniczne zespoly potrzebne do instalacji, powinien by¢
wyeliminowany. Wszystkie przytaczenia powinny by¢ pewnie zamocowane.

29.3.3. Stabilno$¢ miota i statyczna sita utrzymujgca.

Mtot powinien by¢ dokfadnie dociskany w dét przez nosnik, w celu utrzymania takiej samej stabilnosci, jaka wystepuje w normalnych
warunkach pracy. Mtot powinien dziata¢ w pozycji pionowe;.

29.3.4. Narzedzie.

Bijak miota przeznaczony do pomiaréw powinien by¢ tepy. Diugo$¢ narzedzia powinna spetnia¢ wymagania podane na rys. 6 (blok
pomiarowy).

29.3.5. Pomiar pod obcigzeniem.

Hydrauliczna moc pobierana i przeptyw oleju.

Warunki dziatania mtota hydraulicznego powinny by¢ odpowiednio ustalone, mierzone i zapisywane, tacznie z odpowiednimi warto-
$ciami zawartymi w danych technicznych. Warunki badania powinny zapewni¢ osiggnigcie 90% mocy hydraulicznej i przeptywu oleju.

Nalezy dotozy¢ staran, aby catkowita niepewno$é pomiaréw tancuchéw ps i Q byta utrzymana w granicach +5%. Zapewnia to okre-
Slenie hydraulicznej mocy pobieranej z doktadnoscig +10%. Przyjmujac liniowg korelacje pomigdzy hydrauliczng moca pobierang i emi-
towang mocga akustyczng dzwigku, oznacza to rozrzut wynikéw mniejszy niz 0,4 dB przy okreslaniu poziomu mocy akustycznej dzwieku.

29.3.6. Regulowane elementy wptywajgce na moc miota.

Nastawienie wszystkich akumulatoréw, centralnych zaworéw ci$nienia i innych mozliwych do nastawienia elementéw sktadowych
powinno by¢ zgodne z wartosciami okreslonymi w danych technicznych. Jezeli wiecej niz jeden parametr majacy wptyw jest regulowany,
badania powinny by¢ wykonane przy wszystkich mozliwych nastawieniach. Jako wynik podawane sa warto$ci najmniejsze i najwigksze.

29.3.7. Mierzone wielkosci:

ps — $rednia warto$¢ hydraulicznego cisnienia zasilajagcego, spetniajagcego wymienione uprzednio wymagania podczas dziatania
miota, uzyskana z co najmniej 10 uderzen,

Q - srednia warto$¢ wlotowego natezenia przeptywu oleju mierzona na wytaczniku réwnoczesnie z ps,

T — temperatura oleju powinna wynosi¢ w granicach +40/+60°C podczas pomiaréw. Temperatura korpusu wytgcznika hydraulicznego
powinna by¢ ustabilizowana na poziomie temperatury normalnego dziatania, przed rozpoczeciem pomiaréw,

P, — wstepne cisnienie gazu wszystkich akumulatoréw powinno by¢ mierzone w stanie statycznym (wytacznik niedziatajacy) przy
ustabilizowanej temperaturze otoczenia +15/+25°C; zmierzona temperatura otoczenia powinna by¢ zapisywana wraz ze zmierzo-
nym wstepnym ci$nieniem gazu akumulatora.

29.3.8. Parametry, ktére podlegajg oszacowaniu na podstawie zmierzonych parametréw pracy, wynoszg — Py hydrauliczna moc
pobierana wytacznika okreslona wzorem:

Pn=ps-Q
29.3.9. Pomiar cisnienia hydrauliczne;j linii zasilajgcej, ps:
— ps powinno by¢ mierzone tak blisko wytgcznika wlotowego, jak to jest mozliwe,
— ps powinno by¢ mierzone cisnieniomierzem (najmniejsza srednica: 100 mm, klasa doktadnosci + 1,0%).
29.3.10. Pomiar przeptywu oleju wytgcznika Q:
— Q powinno by¢ mierzone w zasilajgce;j linii ciSnieniowej tak blisko otworu wlotowego wytgcznika, jak to jest mozliwe,
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— Q powinno by¢ mierzone za pomocg elektrycznego przeptywomierza (klasa doktadnosci + 2,5% wartosci odczytanej).
29.3.11. Pomiar temperatury oleju T:

— T powinno by¢ mierzone w zbiorniku oleju nosnika lub w linii hydraulicznej przytaczonej do miota; punkt pomiarowy powinien byé
podany w sprawozdaniu z badan,

— doktadnos$¢ odczytu temperatury powinna zawiera¢ sie w + 2°C mierzonej wartosci.
29.3.12. Czas pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustyczne;.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

Pomiary sg powtarzane trzy razy lub wigcej, jezeli zachodzi taka potrzeba. Wynik koncowy jest obliczany jako $rednia arytmetyczna
dwaoch najwyzszych wartosci, ktore nie réznig sie wiecej niz o 1 dB.

Jezeli gorna powierzchnia bloku badawczego ma ksztatt kwadratu, maksymalny wymiar dtugosci wynosi 0,89 x odpowiadajgca sred-
nica.

Pusta przestrzen pomiedzy pomostem i kowadtem powinna by¢ wypetniona elastyczng guma piankowa lub innym pochfaniajgcym
materiatem o gestosci <220 kg/m?.

Okreslenia:
d — $rednica narzedzia (mm),
d; — $rednica kowadta, 1200 £ 100 mm,
d, — wewnetrzna $rednica struktury podtrzymujacej kowadto, < 1800 mm,
d; — $rednica pomostu bloku badawczego, < 2200 mm,
d, — $rednica otworu na narzedzie, w pomoscie, < 350 mm,
ds — $rednica uszczelnienia narzedzia, < 1000 mm,
h; — widoczna dtugo$¢ narzedzia pomiedzy najnizszg czescig obudowy i goérng powierzchnig uszczelnienia narzedzia (mm) h; = d + d/2,

h, — grubos¢ uszczelnienia narzedzia ponad pomostem, < 20 mm (jezeli uszczelnienie narzedzia jest umieszczone ponizej pomostu, jego
grubos¢ nie jest ograniczona); moze ono by¢ zrobione z piankowej gumy,

h; — odlegto$é pomiedzy gérna powierzchnig pomostu i gérng powierzchnig kowadta, 250 + 50 mm,
h, — grubos¢ izolacyjnego uszczelnienia pomostu, z piankowej gumy, < 30 mm,

hs — grubos¢ kowadta, 350 + 50 mm,

hs — zagtebienie narzedzia, < 50 mm.
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Rys. 6. Potozenie nosnika podczas badan

30. ZMECHANIZOWANE HYDRAULICZNE PRZETWORNICE CISNIENIA

30.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

30.2. Warunki pracy podczas badan.

30.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice cisnienia powinny byc¢ instalowane na odbijajacej ptaszczyznie.

30.2.2. Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice ci$nienia zamontowane na ptozach powinny by¢ umieszczone na podstawie
o wysokosci 0,40 m, jezeli nie ma innych wymagan.

30.2.3. Badania pod obcigzeniem.
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Podczas trwania badan zadne narzedzia nie powinny by¢ przylaczane do hydraulicznej przetwornicy cisnienia. Hydrauliczna prze-
twornica cisnienia powinna by¢ doprowadzona do jej ustalonego stanu w zakresie podanym przez producenta. Powinna ona dziata¢ przy
nominalnej predkosci i nominalnym cisnieniu. Nominalne wartosci predkosci i ci$nienia sg takie jak okreslone w instrukcjach dostarczo-
nych uzytkownikowi.

30.2.4. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

31. WYCINARKI DO FUG

31.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
31.2. Warunki pracy podczas badan.

31.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Woycinarka do fug powinna by¢ wyposazona w mozliwie najwigksze ostrze przewidziane przez producenta urzagdzenia w instrukcjach
uzytkowania.

31.2.2. Silnik powinien dziata¢ przy maksymalnej predkosci z ostrzem nieobcigzonym.
31.2.3. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

32. UGNIATARKI WYSYPISKOWE
Zgodnie z pkt 38 — Ladowarki.

33. KOSIARKI DO TRAWNIKOW
33.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
33.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

W przypadku wystgpienia watpliwosci pomiary powinny by¢ przeprowadzone w przestrzeni otwartej nad sztuczng powierzchnig —
zgodnie z norma ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

33.3. Poprawka srodowiskowa Kpa.
33.3.1. Pomiar w przestrzeni otwartej Koa = 0.
33.3.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartosc¢ statej Kza, okreslona bez sztucznej powierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995, powinna by¢ < 2,0
dB; w takim przypadku K, moze by¢ pominigte.

33.3.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba potozen mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 11094:1991.
33.4. Warunki pracy podczas badan.
33.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Jezeli kofa kosiarki do trawnikow mogtyby spowodowac ugiecie sztucznej powierzchni wiecej niz o 1 cm, to powinny by¢ umieszczone
na podkiadkach tak, aby byty na jednym poziomie ze sztuczng powierzchnig przed ugieciem. Jezeli urzgdzenie tngce nie moze byé¢
oddzielone od két napedowych kosiarki do trawnikéw, kosiarka powinna by¢ badana na podktadkach z dziatajgcym urzgdzeniem tnacym
przy jego maksymalnej predkosci podanej przez producenta urzgdzenia. Podktadki powinny by¢ wykonane w taki sposdb, aby nie wpty-
waty na wyniki pomiarow.

33.4.2. Badania bez obcigzenia, zgodnie z normg — ISO 11094:1991.

33.4.3. Czas pomiaréw — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

34. RECZNA KOSIARKA DO TRAWNIKOW (PRZYCINARKI KRAWEDZIOWE DO TRAWNIKOW)
34.1. Zgodnie z pkt 33 — Kosiarki do trawnikéw.

34.2. Kosiarka do trawnikéw powinna by¢ umieszczona za pomocg stosownego urzadzenia w taki sposéb, aby jej urzgdzenie tngce
znajdowato sie ponad centrum pétkuli. Dla kosiarek do trawnikéw $rodek urzgdzenia thgcego powinien by¢ utrzymywany na wysokosci
okoto 50 mm ponad powierzchnie. W celu ustawienia ostrzy tnacych przycinarki krawedziowe do trawnikéw powinny by¢ umieszczane
tak blisko, jak to jest mozliwe, nad powierzchnig pomiarows.

35. DMUCHAWY DO LISCI
35.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
35.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

W przypadku powstania watpliwosci pomiary powinny by¢ przeprowadzone w przestrzeni otwartej nad sztuczng powierzchnig zgod-
nie z norma 1ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

35.2.1. Poprawka srodowiskowa Kpa.

Pomiar w przestrzeni otwartej Koa= 0.

35.2.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Warto$¢ statej Kza, okreslona bez sztucznej powierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995, powinna byé < 2,0
dB; w takim przypadku K, moze by¢ pominigte.

35.2.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

35.3. Warunki pracy podczas badan.

35.3.1. Zamontowanie urzadzenia.
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Dmuchawa do lisci powinna by¢ umieszczona w naturalnym potozeniu dla normalnego uzytkowania w taki sposéb, aby jej wylot byt
potozony (50 + 25 mm) ponad centrum potkuli; jezeli dmuchawa do lisci przeznaczona jest do trzymania w reku, powinna by¢ trzymana
przez operatora albo przez odpowiednie urzgdzenie.

35.3.2. Pomiar pod obcigzeniem.

Dmuchawa do lisci powinna dziata¢ przy jej nominalnej szybkosci i nominalnym przeptywie powietrza okreslonym przez producenta
urzadzenia.

35.3.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

Uwaga: Jezeli dmuchawa do liSci moze by¢ takze uzywana jako zbierarka do lisci, powinna by¢ badana w obu konfiguracjach;
w takim przypadku za wynik pomiaru przyjmuje sie wyzszg wartosc.

36. ZBIERARKI DO LISCI
36.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
36.2. Miejsce badan — zgodnie z normg I1ISO 11094:1991.

W przypadku watpliwosci pomiary powinny by¢ przeprowadzone w otwartej przestrzeni nad sztuczng powierzchnig (pkt 4.1.2. normy
1SO 11094:1991).

36.2.1. Poprawka srodowiskowa Kpa.

Pomiar w przestrzeni otwartej Koa= 0.

36.2.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Warto$¢ poprawki srodowiskowej Kz, okreslona bez sztucznej powierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN 1SO 3744:1995,
powinna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku K, moze by¢ pominigte.

36.2.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

36.3. Warunki pracy podczas badan.

36.3.1. Zamontowanie urzadzenia.

Zbierarka do lisci powinna by¢ umieszczona w naturalnym potozeniu, jak przy normalnym uzytkowaniu, w taki sposéb, aby wlot
urzadzenia zbierajgcego byt potozony (50 + 25 mm) ponad centrum potkuli; jezeli zbierarka do lisci jest przeznaczona do trzymania w
reku, powinna by¢ trzymana przez operatora albo przez odpowiednie urzgdzenie.

36.3.2. Pomiar pod obcigzeniem.

Zbierarka do lici powinna dziata¢ przy nominalnej predkosci i nominalnym przeptywie powietrza w urzgdzeniu zbierajgcym, okreslo-
nych przez producenta urzadzenia.

36.3.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.

Uwaga: Jezeli zbierarka do lisci moze by¢ takze uzywana jako dmuchawa do lisci, powinna byé badana w obu konfiguracjach;
w takim przypadku wyzsza warto$¢ powinna by¢ uznana za wynik pomiarow.

37. WOZKI PODNOSNIKOWE

37.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
37.2. Warunki pracy podczas badan.

Powinny by¢ zachowane wymagania bezpieczenstwa i zalecenia producenta urzadzenia.
37.2.1. Warunki podnoszenia.

Wdzek jest nieruchomy, tadunek (niepochtaniajgcy dzwieku materiat, np. stal lub beton co najmniej 70% takiej objetosci, jakg okreslit
w instrukcji producent urzgdzenia) powinien by¢ podniesiony z pozycji zanizonej przy maksymalnej predkosci do znormalizowanej wyso-
kosci podnoszenia stosownej do danego typu wozka przemystowego, zgodnie z odpowiednig Norma Europejska z serii ,WWozki jezdniowe
bezpieczenstwo”. Jezeli maksymalna wysoko$¢ podnoszenia jest mniejsza, pomiary wykonuje si¢ przy tej wysokosci podnoszenia. Wy-
soko$¢ podnoszenia powinna by¢ podana w sprawozdaniu z badan.

37.2.2. Warunki jazdy.

Jazda wozkiem bez obcigzenia przy petnym przyspieszaniu z pozyciji stojgcej na dystansie trzech dtugosci wozka do osiggnigcia linii
A-A (linia taczaca punkty potozenia mikrofonu 4 i 6), jazda wézkiem w dalszym ciggu, przy maksymalnym przyspieszeniu do linii B-B
(linia fgczgca punkty potozenia mikrofonu 2 i 8). Kiedy tyt wozka minie linie B-B, przyspiesznik moze by¢ zwolniony. Jezeli wézek ma
wielostopniowg przektadnie jazdy, nalezy wybrac taki bieg, ktéry zapewni najwigkszg mozliwg predkosé na catym dystansie pomiarowym.

37.3. Czas (czasy) pomiaru / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz jednym
warunku pracy.

Okresami pomiaru sa:

1) dla stanu podnoszenia — caty cykl podnoszenia;

2) dla jazdy — okres zaczyna sie, gdy srodek wozka przekracza linie A—A, i kohczy sie, gdy srodek osigga linie B—B.
Wynikowy poziom mocy akustycznej dla wszystkich typow wézkéw podnosnikowych jest obliczany wedtug wzoru:
Lwa=101g(0,3 x 10%"wae+ 0,7 x 10%Mwae)

gdzie:

— oznaczenie ,a” wskazuje ,stan podnoszenia”,

— oznaczenie ,c” wskazuje ,stan jazdy”.

38. LADOWARKI
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38.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznacza

nia emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

38.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

38.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z normg ISO 6395:1988.
38.4. Warunki pracy podczas badan.

38.4.1. Ustawienie urzadzenia.

tadowarki ggsienicowe powinny by¢ badane na placu préb odpowiednio do pkt 6.3.3 normy ISO 6395:1988.

38.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z zatgcznikiem C do normy ISO 6395:1988.

Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz jednym
warunku pracy — zgodnie z zatgcznikiem C do normy ISO 6395:1988.

39. ZURAWIE SAMOJEZDNE

39.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
39.2. Warunki pracy podczas badan.

39.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Jezeli zuraw jest wyposazony w wysuwane podpory, powinny one by¢ catkowicie rozsuniete, zuraw powinien by¢é wypoziomowany
na podktadkach w srodkowym potozeniu mozliwej wysokosci podparcia.

39.2.2. Badania pod obcigzeniem.

Zuraw samojezdny do badan powinien byé przedstawiony w standardowej wersji opisanej przez producenta urzadzenia. Moc silnika
brana pod uwage przy okreslaniu hatasu dopuszczalnego jest nominalng mocg silnika uzywanego do napedu zurawia. Zuraw powinien
by¢ wyposazony w maksymalng przewidywang przeciwwage zamontowang na obrotowej platformie.

Przed przeprowadzeniem jakiegokolwiek pomiaru silnik i uktad hydrauliczny Zurawia samojezdnego powinny by¢ doprowadzone do
ich nominalnej temperatury pracy zgodnie z instrukcjg producenta urzgdzenia, a wszystkie procedury zwigzane z bezpieczenstwem okre-
Slone w instrukcji powinny by¢ przestrzegane.

Jezeli zuraw samojezdny jest wyposazony w kilka silnikéw, silnik uzywany do funkcji dzwigowych powinien dziata¢. Silnik do napedu
jazdy powinien by¢ wylgczony.

Jezeli silnik zurawia samojezdnego jest wyposazony w wentylator, powinien on by¢ wigczony podczas badan. Jezeli wentylator moze
pracowac przy kilku predkosciach, badania powinny by¢ przeprowadzone z wentylatorem dziatajgcym z najwyzszg predkosciag.

38.2.3. Zuraw samojezdny powinien by¢ badany w nastepujgcych warunkach:
1) do wszystkich warunkéw pracy stosuje sie nastepujgce ustalenia:
a) predkosc¢ silnika na 3/4 predkosci maksymalnej podanej dla pracy osprzetu dzwigowego z tolerancjg + 2%,

b) hamowanie i przyspieszanie do maksymalnej wartosci powinno by¢ wykonane bez niebezpiecznych ruchéw tadunku i zblocza
hakowego,

c) ruchy przy maksymalnej mozliwej predkosci, jaka jest podana w instrukcji uzytkowania, w okreslonych warunkach;
2) podnoszenie:
a) zuraw samojezdny powinien by¢ obcigzony obcigzeniem, ktére stanowi 50% maksymalnej sity w linie,
b) cykl pomiarowy skfada sie z podnoszenia tadunku i natychmiastowego opuszczania go do potozenia poczatkowego,
c) dtugo$¢ wysiegnika powinna by¢ tak wybrana, aby préba trwata 15 do 20 sekund;
3) obracanie:

a) z wysiegnikiem nastawionym na kat 40° do 50° wzgledem poziomu i bez tadunku czg$s¢ dzwigowa powinna by¢ obrécona
w lewo o kat 90° i natychmiast nastepnie obrécona z powrotem do potozenia poczatkowego,

b) wysiegnik powinien by¢ na minimalnej dtugosci, okres pomiaru za$ powinien by¢ taki, jaki jest potrzebny do przeprowadzenia
cyklu roboczego;
4) stawianie masztu wysiegnika:

a) badania rozpoczyna sie od podnoszenia krétkiego wysiegnika z najnizszego potozenia roboczego i natychmiast nastepujacego
opuszczania wysiegnika do jego poczatkowego potozenia,

b) ruch powinien by¢ wykonany bez obcigzenia,
c) czas trwania pomiaru powinien wynosié¢ co najmniej 20 sekund;

5) teleskopowanie, jesli ma zastosowanie — z wysiegnikiem nastawionym na kat 40° do 50° wzgledem poziomu, bez tadunku i z
wysiegnikiem catkowicie zsunietym; tylko cylinder teleskopowania dla pierwszej sekcji powinien by¢ wydtuzony razem z sekcjg
pierwsza do jej catkowitej dtugosci i natychmiast razem z nig zsuwany.

39.2.4. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy.

Wynikowy poziom mocy akustycznej jest obliczany:
1) jezeli teleskopowanie byto stosowane, wedtug wzoru:

Lwa=10l0g(0,4 x 10%"waa+ 0,25 x 10%"wao 4 0,25 x 10%"twae 4 0,1 x 1% "hwaa)
2) jezeli teleskopowanie nie bylo zastosowane, wedtug wzoru:
Lwa=10l0g(0,4 x 10%"waa+ 0,3 x 10%"twa> 0,3 x 100" wac)
gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
Lwaa — poziom mocy akustycznej dla cyklu podnoszenia,
Lwab — poziom mocy akustycznej dla cyklu obracania,
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Lwac — poziom mocy akustycznej dla cyklu stawiania masztu,
Lwad — poziom mocy akustycznej dla cyklu teleskopowania, jezeli ma zastosowanie.

40. SAMOJEZDNE KONTENERY NA ODPADY

40.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

40.2. Miejsce badan:

1) odbijajgca powierzchnia z betonu lub gtadkiego asfaltu;

2) pomieszczenie laboratoryjne, ktére zapewnia warunki pola swobodnego nad catg ptaszczyzng odbijajgca.
40.3. Poprawka srodowiskowa Koaa.

Pomiar w przestrzeni otwartej K = 0.

40.3.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Warto$¢ poprawki srodowiskowej Kza, okreslona zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995 powinna by¢ < 2,0 dB;
w takim przypadku K, moze by¢ pominiete.

40.3.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa.

Pétkula /sze$¢ pozycji mikrofonéw zgodnie z czescig A pkt 5/ r =3 m.

40.4. Warunki pracy podczas badan.

40.4.1. Wszystkie pomiary powinny by¢ przeprowadzone z pustym kontenerem.

Badanie nr 1 — swobodne zamykanie pokrywy w dét wzdituz korpusu kontenera.

Operator, zeby zminimalizowa¢ swoj wptyw na pomiary, powinien sta¢ przy tylnym boku kontenera (od strony zawiaséw). Pokrywa
powinna by¢ zwalniana w jej punkcie srodkowym podczas zamykania, aby zapobiec jej wypaczaniu podczas spadania. Pomiar jest prze-
prowadzany podczas nastepujgcego cyklu powtarzanego 20 razy:

1) poczgtkowo pokrywa jest podniesiona pionowo;

2) pokrywa jest uwalniana do przodu, w miare mozliwosci bez szarpniec¢, z operatorem z tytu kontenera nieruchomym az do zamknie-

cia pokrywy;

3) po zupetnym zamknieciu pokrywa jest podnoszona do jej poczatkowego potozenia.

Uwaga: jezeli zachodzi taka potrzeba operator moze chwilowo sie poruszyc¢, aby podnies¢ pokrywe.

Badanie nr 2 — catkowite otwarcie pokrywy.

Operator, zeby zminimalizowaé swéj wptyw na pomiary, powinien sta¢ przy tylnym boku kontenera (strona zawiaséw) w przypadku
kontenera czterokotowego lub przy prawej stronie w przypadku kontenera dwukotowego (pomigdzy 10 i 12 pozycjg mikrofonéw). Pokrywa
powinna by¢ uwalniana z podtrzymywania w punkcie srodkowym lub tak blisko niego, jak to jest mozliwe.

Kota, zeby zapobiec jakiemukolwiek poruszeniu sie kontenera, powinny by¢ unieruchomione podczas pomiaru. W przypadku konte-
neréow dwukotowych, aby zapobiec jakiemukolwiek odbiciu kontenera, operator moze przytrzymywaé go przez trzymanie wierzchotka
obrzeza reka.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastepujgcego cyklu:

1) poczatkowo pokrywa jest otwarta poziomo;

2) pokrywa jest uwalniana bez szarpniecia;

3) po catkowitym otwarciu i przed mozliwym odbiciem pokrywa jest podnoszona do jej poczatkowego potozenia.

Badanie nr 3 — przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze.

Do tej proby nalezy uzywacé sztucznego toru prébnego odtwarzajgcego nieregularny teren. Taki tor probny sktada sie z dwéch row-
nolegtych paséw wykonanych z siatki stalowej oczkowanej (6 m dtugosci i 400 mm szerokosci), przymocowanych na odbijajgcej ptasz-
czyznie co okoto 20 cm. Odlegto$¢ pomiedzy dwoma pasami jest dostosowywana w zaleznosci od typu kontenera w celu umozliwienia
przetaczania kot przez catg dtugos¢ toru. Warunki montazu powinny zapewni¢ ptaskg powierzchnie. Jezeli jest to potrzebne, tor powinien
by¢ umocowany na ziemi poprzez sprezynujacy materiat, aby unikng¢ emisji hatasu zaktécajgcego.

Uwaga: kazdy pas moze sie sktadac z kilku potgczonych elementéw szerokosci 400 mm.

Przyktad odpowiedniego toru okreslaja rys. 7 i 8. Operator znajduje sig po stronie zawiaséw pokrywy. Pomiar jest przeprowadzany,
gdy operator ciggnie kontener wzdluz sztucznego toru, ze statg predkoscig w przyblizeniu 1 m/s, pomigdzy punktami A i B (odlegtos¢ 4,24
m — rys. 9) kiedy o$ két, dla dwukotowego kontenera, lub pierwsza o$ két dla czterokotowego kontenera, osiggnie pkt A lub pkt B. Taki
cykl jest powtarzany trzy razy w kazdym kierunku.

Podczas badan kontenera dwukotowego kat pomiedzy kontenerem i torem powinien wynosi¢ 45°. W przypadku czterokotowego
kontenera operator powinien zapewni¢ wtasciwy kontakt wszystkich kot z torem.

40.4.2. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy.

Badania nr 1 i 2 — swobodne zamykanie pokrywy w dét, wzdtuz korpusu kontenera i catkowite otwieranie pokrywy. Jezeli jest mozliwe,
pomiary sg przeprowadzane jednoczesnie dla szesciu pozycji mikrofonéw. W przypadku przeciwnym, pomiary poziomu cisnienia aku-
stycznego wykonuije sie w kolejnych pozycjach mikrofonu w porzadku wzrastajagcym, a poziom mocy akustycznej obliczany jest z wartosci
otrzymanych dla kazdej pozycji mikrofonu.
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Rys. 7. Przykfad toru do prob
1 — drewniana listwa oporowa drucianych oczek siatki
2 — powierzchnie, po ktorych jest przetaczany kontener
3 — dostosowane do kontenera.
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Rys. 8. Szczegéty budowy i montazu toru do badan
1 — sztywny pret stalowy (4 mm) — oczko siatki (50 mm x 50 mm)
2 — drewniana listwa oporowa (20 mm x 25 mm)
3 — ptaszczyzna odbijajgca dzwigk.
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Rys. 9. Odlegto$¢ pomiarowa
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Poziom dzwigku A pojedynczego zdarzenia jest mierzony dla kazdego z 20 zamknig¢ i 20 otwar¢ pokrywy w kazdym punkcie pomia-
rowym. Poziomy mocy akustycznej Lwa zamykania i Lwa otwierania sg obliczane jako srednia kwadratowa z pigciu najwyzszych otrzyma-
nych wartosci.

Badanie nr 3 — przetaczanie kontenera po sztucznym nieregularnym torze.

Czas pomiaréw T powinien by¢ réwny czasowi niezbednemu do przebycia odlegtosci pomiedzy punktem A i B na torze prob. Poziom
mocy akustycznej Lwa przetaczania jest rowny sredniej z szesciu wartosci réznigcych sie mniej niz o 2 dB. Jezeli to kryterium nie jest
spetnione podczas szesciu pomiaréw, cykl jest powtarzany tak dtugo, jak to konieczne. Wynikowy poziom mocy akustycznej jest obliczony
wedtug wzoru:

LWA=1 0|Og 1/3 (100r1LWAzamykania+ 100r1LWAotwierama + 0’3 X 100r1LWA przelaczania)

41. REDLICE MOTOROWE
Zgodnie z pkt 33 — Kosiarki do trawnikow.
Narzedzie powinno by¢ odtgczone podczas pomiaru.

42. UKLADARKA DO NAWIERZCHNI

42.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
42.2. Warunki pracy podczas badan.

42.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Silnik maszyny powinien dziata¢ z nominalng predkoscig wskazang przez producenta urzgdzenia. Wszystkie pracujgce uktady po-
winny by¢ czynne i dziata¢ przy nastepujacych szybkosciach:

1) uktad podajacy co najmniej 10% wartosci maksymalne;j;

2) ukfad rozrzucajgcy co najmniej 40% wartosci maksymalnej;

3) ubijak (szybkos¢, uderzenie) co najmniej 50% wartosci maksymainej;

4) wibracje (szybkos$¢, moment niewywazenia) co najmniej 50% wartosci maksymalnej;
4) prety cisnieniowe (czestotliwosé, cisnienie) co najmniej 50% warto$ci maksymalne;j.
42.3. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.

43. URZADZENIA DO PALOWANIA

43.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
43.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 6395:1988.

43.3. Warunki pracy podczas badan.

43.3.1. Badanie pod obcigzeniem.

Urzadzenie do palowania jest zainstalowane na wierzchotku pala, ktéry ma wystarczajgcy opor w ziemi, aby umozliwi¢ urzgdzeniu
prace przy statej predkosci.

43.3.2. W przypadku mtotéw udarowych nasadka powinna by¢ wyposazona w nowg drewniang podkfadke. Wierzchotek pala wystaje
0,5 m ponad powierzchnie gruntu.

43.4. Czas pomiardw.
Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.

44. UKLADARKI DO RUR
Badanie urzgdzenia bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

44. MASZYNY GASIENICOWE DO PRACY NA SNIEGU
Badanie urzadzenia bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

46. AGREGATY PRADOTWORCZE

46.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
46.2. Poprawka srodowiskowa Kpa.

Pomiar w przestrzeni otwartej Ko = 0.

46.3. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej Ka, okreslona bez sztucznej powierzchni i zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995
powinna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku K., moze by¢ pominiete.

46.3.1. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa: pétkula /sze$¢ pozycji mikrofondw stosownie do
czesci A pkt 5/ zgodnie z czescig A pkt 5.

46.3.2. Jezeli | > 2 m, to zgodnie z normg EN ISO 3744:1995 powierzchnig pomiarowg moze byé powierzchnia réwnolegto$cianu
przy odlegtosci pomiarowejd = 1 m.

46.4. Warunki pracy podczas badan.

46.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Agregaty pradotwdrcze powinny by¢ instalowane na odbijajacej ptaszczyznie, a agregaty pradotwdrcze montowane na ptozach po-
winny by¢ umieszczane na podstawie wysokosci 0,40 m, chyba ze inne sg wymagania okreslone przez producenta urzgdzenia.
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46.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z normg 1ISO 8528-10:1998, pkt 9.
46.5. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

47. ZAMIATARKI ZMECHANIZOWANE

47.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.
47.2. Warunki pracy podczas badan.

47.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Zamiatarka zmechanizowana powinna by¢ badana w pofozeniu stacjonarnym. Silnik i pomocnicze uktady dziatajg przy predkosci
przewidzianej przez producenta dla narzedzia roboczego; miotta powinna dziata¢ przy najwyzszej predkosci i nie moze by¢ w kontakcie
z ziemia; ukiad ssacy powinien pracowa¢ z maksymalng moca ssania przy odlegtosci pomiedzy ziemig i wlotem do ukfadu ssacego
nieprzekraczajgcej 25 mm.

47.3. Czas pomiaréw.
Pomiar powinien trwaé¢ co najmniej 15 sekund.

48. POJAZDY DO ZBIERANIA ODPADOW

48.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

48.2. Warunki pracy podczas badan.

48.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Pojazd do zbierania odpadéw powinien byé badany w stacjonarnym potozeniu w nastepujgcych warunkach:

1) silnik dziata przy maksymalnej predkosci przewidzianej przez producenta urzadzenia. Urzadzenie zaggszczajgce nie powinno by¢
wigczone. Dla pojazdéw wytgcznie z zasilaniem elektrycznym tego badania nie przeprowadza sig;

2) uktad zageszczajacy jest wkaczony. Pojazd zbierajgcy odpadki i kosz samowytadowczy przyjmujacy odpady sa puste. Jezeli pred-
kos¢ silnika jest automatycznie zwigkszana, gdy uktad zageszczajgcy jest wtgczony, ta predkos¢ powinna by¢é mierzona. Jezeli
zmierzona warto$¢ jest mniejsza niz predkosc¢ przewidziana przez producenta urzgdzenia wiecej niz o 5%, pomiary wykonuje sie
z silnikiem przyspieszonym z kabiny operatora, aby zapewni¢ predkos¢ silnika przewidziang przez producenta urzadzenia. Jezeli
predkos¢ silnika dla uktadu zageszczajgcego nie jest podana przez producenta lub gdy pojazd nie jest wyposazony w automa-
tyczny uktad przyspieszania, predkos¢ silnika, nadana przez akcelerator z kabiny, powinna wynosi¢ 1200 obr/min;

3) urzadzenie podnoszace dziata w gére i w dot bez obcigzenia i bez kontenera. Predko$¢ silnika jest ustawiana i regulowana w spo-
soéb przewidziany dla urzadzenia zageszczajgcego wiaczonego, o ktérym mowa w ppkt 2;

4) materiat wpada do pojazdu zbierajgcego odpady. Materiat masowy jest wysypywany do kosza samowytadowczego (poczatkowo
pustego) za pomocg dziatajgcego urzgdzenia podnoszacego. Do tej operacji technicznej nalezy uzy¢é dwukotowego kontenera
0 pojemnosci zblizonej do 240 |, zgodnie z normg EN 840-1:1997. Materiat masowy powinno stanowi¢ 30 rur PVC, kazda o masie
w przyblizeniu 0,4 kg i nastepujacych wymiarach:

a) dtugosé: 150 mm + 0,5 mm,
b) nominalna $rednica zewnetrzna: 90 mm + 0,3/-0 mm,
c) nominalna grubos¢ scianki: 6,7 mm + 0,9/-0 mm.

48.2.2. Czas (czasy) pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano przy wiecej niz
jednym warunku pracy.

Czas pomiaréw powinien trwac:
1) co najmniej 15 sekund. Wynikowy poziom mocy akustycznej powinien by¢ oznaczony Lwai;

2) co najmniej trzy kompletne cykle, jezeli uktad zageszczajacy jest wigczany do dziatania automatycznego. Jezeli tak nie jest i uktad
zageszczajacy jest wigczany cykl po cyklu, pomiary nalezy przeprowadza¢ co najmniej podczas trzech cykli. Wynikowym pozio-
mem mocy akustycznej (Lwaz) powinna by¢ $rednia kwadratowa wynikéw z trzech (lub wiecej) pomiaréw;

3) co najmniej trzy ciggte kompletne cykle robocze, zawierajgce w cato$ci podnoszenie urzagdzenia i opuszczanie urzagdzenia. Wyni-
kowym poziomem mocy akustycznej (Lwas) powinna by¢ $rednia kwadratowa wynikéw z trzech (lub wiecej) pomiaréw;

4) co najmniej trzy kompletne cykle robocze, kazdy zawierajgcy wpadanie 30 rur do kosza samowytadowczego. Kazdy cykl nie
powinien przekracza¢ 5 sekund. W przypadku tych pomiaréw usredniony w czasie poziom ci$nienia akustycznego Lpaeqr jESt
zastgpiony poziomem cisnienia akustycznego pojedynczego zdarzenia Lpa1s. Wynikowym poziomem mocy akustycznej (Lwaas)
powinna by¢ $rednia kwadratowa wynikéw z trzech (lub wiecej) pomiaréw.

Ostateczny poziom mocy akustycznej jest obliczany wedtug wzoru:
Lwa=10l0g(0,06 x 10%™wa1+ 0,53 x 10%"wAz 4 0,4 x 10%"was + 0,01 x 10%" was)

Uwaga: w przypadku pojazdu do zbierania odpadéw zasilanego jedynie elektrycznie wspétczynnik zwigzany z Lwa: przyjmowany jest
jako rowny 0.

49. FREZARKA DO NAWIERZCHNI DROGOWYCH

49.1. Podstawowa norma emisji dotyczaca wyznaczania hatasu — EN ISO 3744:1995.
49.2. Warunki pracy podczas badan.

49.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Podtuzna o$ drogowej maszyny frezujgcej powinna by¢ réwnolegta do osi y.

49.2.2. Badanie pod obcigzeniem.
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Frezarka do nawierzchni drogowych powinna by¢é doprowadzona do jej stanu ustalonego w zakresie okreslonym w instrukcjach
dostarczonych uzytkownikom. Silnik i wszystkie urzadzenia sktadowe wyposazenia maszyny powinny dziata¢ przy predkosciach nomi-
nalnych w stanie biegu jalowego.

49.2.3. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

50. KULTYWATOR (GRUNTOFREZA)
50.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
50.2. Miejsce badan — zgodnie z normg ISO 11094:1991.

W przypadku wystepowania watpliwosci pomiary powinny by¢ przeprowadzone w przestrzeni otwartej nad sztuczng powierzchnig
(pkt 4.1.2 normy 1SO 11094:1991).

50.3. Poprawka srodowiskowa Koa.
Pomiar na otwartym powietrzu K,s = 0.
50.4. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K, okreslona bez sztucznej powierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995,
powinna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku K., moze by¢ pominiete.

Powierzchnia pomiarowa /liczba potozen mikrofonu/ odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie z norma ISO 11094:1991.

50.5. Warunki pracy podczas badan.

50.5.1. Pomiar pod obcigzeniem.

Kultywator powinien dziata¢ z silnikiem pracujgcym z nominalng predkoscig, a narzedzie robocze w stanie biegu luzem (dziatajgce
lecz niezrywajace).

50.5.2. Czas pomiaréw.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

51. STRZEPIARKI (WIOROWNICE)

51.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
51.2. Miejsce pomiaru — zgodnie z normg 1ISO 11094:1991.

51.3. Poprawka srodowiskowa Kaa.

Pomiar w przestrzeni otwartej K = 0.

51.3.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos$¢ poprawki srodowiskowej Kza, okreslona bez sztucznej powierzchni — zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995,
powinna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku K., moze by¢ pominiete.

51.3.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$é pomiarowa — zgodnie z normg ISO 11094:1991.
51.4. Warunki pracy podczas badan.
51.4.1. Pomiar pod obcigzeniem.

Strzepiarka (wiérownica) powinna by¢ badana podczas rozdrabniania jednego lub kilku kawatkéw drewna (sucha sosna lub sklejka)
co najmniej 1,5 m dlugosci, ktdre sg zaostrzone z jednego konca i majg srednice w przyblizeniu réwng maksymalnej, na jakg strze-
piarka/wiérownica jest zaprojektowana, okreslong w instrukcjach dostarczonych uzytkownikowi.

51.4.2. Czas pomiaréw / wyznaczenie wynikowego poziomu mocy akustycznej.

Czas pomiaru powinien sie zakonczy¢, gdy nie ma juz zadnego materiatu w obszarze rozdrabniania, i nie powinien by¢ diuzszy niz
20 sekund. Jezeli obydwa rodzaje warunkéw pracy sa mozliwe, nalezy przyja¢ ten, ktéry powoduje wigkszy poziom mocy akustycznej.

52. MASZYNY DO USUWANIA SNIEGU Z WIRUJACYMI NARZEDZIAMI

52.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.

52.2. Warunki pracy podczas badan.

52.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Dmuchawa do $niegu powinna by¢ badana w stacjonarnym potozeniu. Dmuchawa do $niegu, zgodnie z zaleceniami producenta
urzgdzenia powinna dziata¢ z narzedziem roboczym przy maksymalnej predkosci i przy odpowiadajacej jej predkosci silnika.

52.2.2. Czas pomiaréw.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

53. POJAZDY Z URZADZENIEM WYSYSAJACYM

53.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
53.2. Warunki pracy podczas badan.

53.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Pojazd z urzadzeniem do wysysania powinien by¢ badany w ustawieniu stacjonarnym. Silnik i dodatkowe ukfady pracujg przy pred-
kosci przewidzianej przez producenta do dziatania wyposazenia roboczego — pompa podci$nieniowa (pompy podci$nieniowe) pracuje
(pracujg) przy maksymalnej predkosci przewidzianej przez producenta urzgdzenia. Uktad ssgcy powinien dziata¢ w taki sposéb, aby
wewnetrzne ci$nienie byto réwne ci$nieniu atmosferycznemu (0% proézni). Hatas przeptywu przez dysze ssgcg nie powinien mie¢ jakie-
gokolwiek wptywu na wyniki pomiarow.

53.2.2. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.
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54. ZURAWIE WIEZOWE

54.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
54.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢ pomiarowa.
Pomiary na poziomie gruntu.

Pétkula /sze$¢ pozycji mikrofonu stosownie do czesci A pkt 5/ zgodnie z czescig A, pkt 5.
Pomiary przeprowadzane na wysiegniku.

Jezeli mechanizm podnoszacy jest umieszczony na wysiegniku wysokosciowym, powierzchnig pomiarowg powinna by¢ sfera o pro-
mieniu 4 m, ktérej centrum powinno sie pokrywac z geometrycznym $rodkiem wciggarki. Jezeli pomiar jest przeprowadzany z me-chani-
zmem podnoszgcym na wysoko$ci wysiegnika zurawia, powierzchnia pomiarowa jest sferg; S jest rowne 200 m2.

Pozycje mikrofonow okresla rys. 10.
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Rys. 10. Rozmieszczenie pozycji mikrofonu, gdy mechanizm podnoszacy jest umieszczony na odciggu wysiegnika

Cztery pozycje mikrofonu na poziomej ptaszczyznie przechodzg przez geometryczny $rodek mechanizmu (H = h/2):
L=2,80m,

d=2,80-12,

L = potowa odlegtosci pomiedzy dwoma kolejnymi potozeniami mikrofonéw,

| = dtugo$¢ mechanizmu (wzdtuz osi wysiegnika),

b = szeroko$¢ mechanizmu,

h = wysoko$¢ mechanizmu,

d = odlegto$¢ miedzy podporg mikrofonu i mechanizmem w kierunku wysiegnika. Inne dwie pozycje mikrofonéw powinny by¢
umiejscowione w punktach przeciecia powierzchni kuli i pionowej linii przechodzacej przez srodek geometryczny mechanizmu.

54.3. Warunki pracy podczas badan.
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54.3.1. Zamontowanie urzadzenia.
54.3.2. Pomiar mechanizmu podnoszgcego.

Mechanizm podnoszacy podczas badan powinien by¢ zamontowany w jeden z nastepujgcych sposobéw (potozenie powinno byé
opisane w sprawozdaniu z badan):

1) mechanizm podnoszacy na poziomie gruntu — montowany zuraw powinien by¢ umieszczony na ptaskiej odbijajgcej powierzchni z
betonu lub gtadkiego asfaltu;

2) mechanizm podnoszacy na wysokosci wysiegnika — powinien by¢ co najmniej 12 m ponad powierzchnig gruntu;

3) mechanizm podnoszacy przytwierdzony do gruntu — powinien by¢ przymocowany do ptaskiej odbijajgcej powierzchni z betonu lub
gtadkiego asfaltu.

54.3.3. Pomiar agregatu pradotwoérczego.

Jezeli agregat pradotwoérczy jest zamontowany do zurawia, czy jest on potgczony z mechanizmem podnoszacym czy nie, zuraw
powinien by¢ ustawiony na ptaskiej odbijajacej powierzchni z betonu lub gtadkiego asfaltu.

Jezeli mechanizm podnoszacy jest umieszczony na odciggu wysiegnika, pomiar hatasu moze by¢ przeprowadzony albo z mechani-
zmem zamontowanym na odciggu wysiegnika lub przymocowanym do ziemi.

Jezeli zrodto energii zasilajgcej zuraw jest niezalezne od niego (agregat pradotwoérczy, zasilajgca sie¢ elektryczna, hydrauliczne lub
pneumatyczne zrodto energii), powinien by¢ mierzony tylko poziom hatasu mechanizmu wyciggarki.

Jezeli agregat pradotworczy jest zamontowany do zurawia, hatas agregatu i mechanizmu podnoszgcego powinny by¢ mierzone
oddzielnie, jezeli nie wspdtpracujg. Jezeli te dwa urzadzenia pracujg razem, pomiar powinien si¢ odnosic¢ do catego zespotu.

Podczas badan mechanizm podnoszacy i agregat pradotworczy powinny by¢ zainstalowane oraz uzywane zgodnie z instrukcjami
producenta.

54.3.4. Badanie bez obcigzenia.

Agregat pradotworczy zainstalowany na zurawiu powinien pracowac przy petnej mocy nominalnej wskazanej przez producenta urza-
dzenia. Mechanizm podnoszacy powinien by¢ nieobcigzony z bebnem obracajacym sie z predkoscig obrotowg odpowiadajacg maksy-
malnej predkosci przemieszczania haka podczas podnoszenia i opuszczania. Predko$¢ powinna by¢é okreslona przez producenta urza-
dzenia. Wiekszy z dwdch pozioméw mocy akustycznej (podnoszenia lub opuszczania) powinien by¢ uznany jako wynik proby.

54.3.5. Badanie pod obcigzeniem.

Agregat prgdotworczy zamontowany na zurawiu powinien pracowacé przy petnej mocy nominalnej, okreslonej przez producenta urza-
dzenia. Mechanizm podnoszacy powinien pracowac¢ z naciggiem liny na bebnie, odpowiadajgcym maksymalnemu obcigzeniu (dla mini-
malnego promienia), z hakiem poruszajacym sie przy maksymalnej predkosci. Obciazenie i predkos¢ (ich wartosci) powinny byé podane
przez producenta urzgdzenia. Predkos¢ powinna byé mierzona podczas badan.

54.4. Czas (czasy) pomiaréw / okreslenie wynikowego poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wykonano w wigcej niz przy jednym
warunku pracy.

Dla zmierzenia poziomu ci$nienia akustycznego mechanizmu podnoszgcego okres pomiarowy powinien wynosi¢ (i, + t;) sekund,
gdzie:
t, — jest okresem przed uruchomieniem hamulca, z mechanizmem podnoszacym dziatajgcym w sposob opisany powyzej. Na potrzeby
badan t, = 3 sekundy,

ti — jest okresem pomiedzy chwilg, kiedy hamulec zostat uruchomiony i kiedy hak zatrzymuje sie w kompletnym bezruchu.

Jezeli jest uzywany przyrzad catkujacy, okres catkowania powinien byé¢ (t; + t;) sekund. Warto$¢ srednia kwadratowa w i-tej pozyciji
mikrofonu powinna by¢ obliczana wedtug wzoru:

Lpi=10Ig[(t,10%™ 7+ 10%™7) /(1 + tp)]
gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
Ly poziom mocy akustycznej przy i-tej pozycji mikrofonu podczas okresu t;,
Ls poziom mocy akustycznej przy i-tej pozycji mikrofonu podczas okresu hamowania t;.

55. KOPARKI DO ROWOW
Badanie urzadzenia bez obcigzenia — zgodnie z pkt 1.

56. BETONIARKI SAMOCHODOWE

56.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
56.2. Warunki pracy podczas badan.

56.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Betoniarka samochodowa powinna by¢ badana w potozeniu stacjonarnym. Beben wypetniony betonem $redniej gestosci (miara 42
do 47 cm) do nominalnej pojemnosci. Silnik napedzajacy beben powinien dziata¢ przy predkosci, ktéra powoduje maksymalng predkos¢
bebna, okreslong w instrukcjach dostarczonych uzytkownikowi.

56.2.2. Czas pomiaréw.
Pomiar powinien trwac co najmniej 15 sekund.

57. ZESPOLONE POMPY WODNE

57.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
57.2. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢é pomiarowa.
Roéwnolegtoscian / zgodnie z norma EN ISO 3744:1995/ odlegto$¢ pomiarowa d = 1 m.
57.3. Warunki pracy podczas badan.

57.3.1. Zamontowanie urzadzenia.
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Zespolona pompa wodna powinna by¢ zainstalowana na odbijajgcej ptaszczyznie; zespolona pompa wodna montowana na ptozach
powinna by¢ umieszczona na podstawie wysokosci 0,40 m, chyba ze inne sg wymagania okreslone przez producenta urzgdzenia.

57.3.2. Préba pod obcigzeniem.

Silnik powinien dziata¢ w punkcie najwigkszej wydajnosci pompy okreslonym w instrukcjach przez producenta urzadzenia.
57.4. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.

58. AGREGATY SPAWALNICZE

58.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emisji hatasu — EN ISO 3744:1995.
58.2. Poprawka srodowiskowa Koa.

Pomiar w przestrzeni otwartej K = 0.

58.2.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej Ka, okreslona bez sztucznej powierzchni, zgodnie z zatgcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995,
powinna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku Kz powinno by¢ pominigte.

58.3. Powierzchnia pomiarowa /liczba pozycji mikrofonéw/ odlegto$¢é pomiarowa.

Pétkula /sze$¢ pozycji mikrofonéw stosownie do czesci A pkt 5/ zgodnie z czescig A, pkt 5.

Jezeli | > 2 m, moze by¢ uzyty réwnolegtoscian, zgodnie z norma ISO 3744:1995 z odlegtos$cig pomiarowa d = 1 m.
58.4. Warunki pracy podczas badan.

58.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Agregat spawalniczy powinien by¢ zainstalowany na odbijajacej ptaszczyznie; agregaty spawalnicze montowane na ptozach powinny
by¢ umieszczane na podstawie o wysokosci 0,40 m, o ile inne wymagania nie sg okreslone w instrukcji obstugi producenta.

58.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z normg — 1ISO 8528-10:1998, pkt 9.
58.4.3. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwa¢ co najmniej 15 sekund.



MG 21.12.2005 r. podstawa: art. 9 ustawy z 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci  str. 38

Zatacznik nr 5
WZOR ZNAKU CE | OZNACZANIA GWARANTOWANEGO POZIOMU MOCY AKUSTYCZNEJ

Znak CE powinien zawiera¢ litery ,CE”, przyjmujgce nastepujgcg forme:

|
[ tH

W przypadku pomniejszenia lub powigkszenia znaku CE nalezy zachowa¢ proporcje podane na powyzszym rysunku.
Elementy znaku CE powinny mie¢ te sama wysokos$é, ktora nie moze by¢ mniejsza niz 5 mm.

Oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy akustycznej powinno zawiera¢ jedng liczbe gwarantowanej mocy akustycznej w dB,
znak Lwa i piktogram majgcy ponizej podany ksztatt:
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Jezeli oznaczenie Lwa jest zmniejszone lub powigkszone odpowiednio do wymiarédw urzadzenia, to proporcje podane na powyzszym rysunku
powinny by¢ zachowane. Tym niemniej, jesli jest to mozliwe, pionowy wymiar oznaczenia nie powinien by¢ mniejszy niz 40 mm.
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Akty prawne UE wdrazane przez dany akt prawny/akty prawne go zmieniajgce (Wd) albo wymienione w tresci aktu
prawnego (Wy)

Sygnatura aktu | R* Nazwa Wd | Wy
prawnego
2000/14/WE Dy | Dyrektywa 2000/14/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 8 maja 2000 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw Pan-| X | X

stw Cztonkowskich odnoszacych sie do emisji hatasu do srodowiska przez urzadzenia uzywane na zewnatrz pomieszczen

2005/88/WE Dy | Dyrektywa 2005/88/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 14 grudnia 2005 r. zmieniajaca dyrektywe 2000/14/WE w spra- | X
wie zblizenia ustawodawstw Panstw Cztonkowskich odnoszacych sie do emisji hatasu do Srodowiska przez urzadzenia uzywane
na zewnatrz pomieszczen (Tekst majacy znaczenie dla EOG)

4 Dy — dyrektywa, R — rozporzgdzenie, De — decyzja.


https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/ALL/?uri=CELEX:32000L0014&qid=1557767644215
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/ALL/?uri=CELEX:32005L0088&qid=1560246149488
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Numer normy Tytut normy Dostep

PN-EN 500-4 Maszyny drogowe — Bezpieczenstwo — Czes¢ 4: Specjalne wymagania dotyczgce maszyn do PKN
zageszczania

PN-EN 786:2001 Maszyny ogrodnicze — Elektryczne przycinarki trawnikowe prowadzone przez operatora i PKN
reczne oraz krawedziarki trawnikowe — Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa

PN-EN 791:1998 Wiertnice — Bezpieczenstwo PKN

PN-EN 840-1:1997 Ruchome pojemniki na odpady — Pojemniki dwukotowe o pojemnosci od 80 | do 390 | dla PKN
grzebieniowych mechanizméw zatadowczych — Wymiary i konstrukcja

PN-EN ISO 3744:1999 |Akustyka — Wyznaczanie poziomow mocy akustycznej zrodet hatasu na podstawie pomiarow PKN
ci$nienia akustycznego — Metoda techniczna stosowana w warunkach zblizonych do pola swo-
bodnego nad ptaszczyzng odbijajgca dzwiek

PN-EN ISO 3746:1999 |Akustyka — Wyznaczanie pozioméw mocy akustycznej zrodet hatasu na podstawie pomiarow PKN
cisnienia akustycznego — Metoda orientacyjna z zastosowaniem otaczajgcej powierzchni po-
miarowej nad ptaszczyzng odbijajgcg dzwiek

PN-1SO 7960:2000 Hatas obrabiarek — Warunki pomiaréw dotyczgce obrabiarek do drewna PKN


https://sklep.pkn.pl/pn-en-500-4-2002e.html
https://sklep.pkn.pl/pn-en-786-2001p.html
https://sklep.pkn.pl/pn-en-791-1998p.html
https://sklep.pkn.pl/pn-en-840-1-1997p.html
https://sklep.pkn.pl/pn-en-iso-3744-1999p.html
https://sklep.pkn.pl/pn-en-iso-3746-1999p.html
https://sklep.pkn.pl/pn-iso-7960-2000p.html
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